URETIM OTOMASYONU

1 [|Ders Adi: URETIM OTOMASYONU
2 |Ders Kodu: MAK4007
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 7
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Prof. Dr. M.CEMAL CAKIR
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
cemal@uludag.edu.tr
16  |Koordinatbr lletisim Bilgileri: 82545?1?11&?51 Fak. Makine Miih. Bol. BURSA
17 |Dersin WEB adresi:
19 |Pain Aree: Uretimde otomasyor]u §ag!ama_k amamylg kullanilan her tarla
yazilim ve donanim ile ilgili bilgi ve beceri kazandirmak
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Otomasyon - mekanizasyon kavram farkini tam olarak bilir.
Takim tezgahlarinin otomasyon-mekanizasyon
2 kavramlarina gore sistematik olarak ne sekilde
siniflandinlacagini bilir.
Otomatik sistemlerin esaslarini bilir, Yol-kademe, yol-
3 zaman diyagramlarinin nasil hazirlanacagini bilir, cesitli
uygulamalar ile bu bilgilerini pekistirir.
4 Otomasyonda kullanilan gesitli algilayicilari bilir.
5 O__tomatik s_istemlerde kullanilan takim besleme-tutturma ve
¢ozme tertibatlarini tanir.
Otomatik parga yukleme-besleme tertibatlarini tanir,
6 titresimli kaplarin ve kaplarda aktif ve pasif oryantasyon
sistemlerini bilir.
7 PLC programlama ve merdiven diyagramlarinin
presiplerini anlar. PLC programlari yazar.
10
21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 [Otomatik sistemlerin genel sistematigi




2 |Malzeme —sekillendirilmis parga iligkisi
3 [Transfer hatlari
4  |Enerji-bilgi iliskisi, otomasyon - mekanizasyon
5 |Otomatik sistemlerin esaslari
6 Y_oI-zaman, yol-kademe diyagramlari, kontrol
diyagramlari.
v Yol-kademe, yol-zaman diyagrami
uygulamalari
8 |Ders tekrari ve Ara Sinav
9 Olcme ve kontrolde otomasyon, sezgi
elemanlari
10 Otomatik sistemlerde parca ytikleme ve
bosaltma tertibatlari
11 |Titresimli ve titresimsiz kaplar
12 |PLC sistemlerin genel yapisi
13 |PLC programlama
14 [Merdiven diyagramlari, merdiven diyagrami
uygulamalari
22 Automatic Assembly, G. Boothroyd, C Poli, L.E. Murch,
1982.
Ders Ky, Refoarrvaeya Digor [[USATERAS T nduel Ao, o Teroen
Pndmatikle maliyetlerin azaltilmasi,Werner Deppert, Kurt
Stoll, VOGEL 1988.
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 10.00
Yil Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Bagariya Oranli 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

24

AKTS / iS YUOKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme) |2 5.00 10.00
Odevler 10 2.00 20.00
Projeler 1 10.00 10.00
Arazi Calismalari 3 4.00 12.00
Arasinavlar 1 3.00 3.00
Diger 1 2.00 2.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 5.00 5.00
Toplam is Yk 90.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 0 3 0 0 |2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 0 3 4 0 |0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 5 |4 5 0 |5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |4 4 5 |3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 4 |4 4 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 5 5 5 4 |5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK7 0 5 5 5 |4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




