ROBOTIGE GIRIS

1 |Ders Adi: ROBOTIGE GIRIS
2 |Ders Kodu: MAK4081
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 7
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Dr. Ogr. Uyesi SEVDA TELLI
15 [E)Earr?:a\éclearﬁ? Diger Ogretim Yok
) E-Mail: sevda@uludag.edu.tr,
16 |Koordinator lletisim Bilgileri: Tel: 0 224 2941983
Adres: U.U.MUh.Mim.Fak.Makine Muh. Bolumu Gorukle-BURSA
17 |Dersin WEB adresi:
Bu dersin amaci 6grencilere robotigin temel kavramlari ile robot
18 [Dersin Amaci: kolunun kinematik ve dinamik analizinin temelleri hakkinda bilgi
vermektir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Makine M_Qhend_isli@ian_oIduI_«;a yaygin olarak _kullamlan
robotlari 6grencilere egitimleri sirasinda tanitabilme.
> 'O'.grgnc_:ilgr.elro.bot kinematigi ve dinamigi konusunda temel
bir bilgi birikimi kazandirma.
3 F.arkh d_c:'}ne(nlerde farkli derslerde ogrenilen konulari bir
sistem Uzerinde uygulama imkani verme.
4 Muhendisce dusinme ve algilama becerisi kazandirma.
5
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7
8
9
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21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |Girig
2 Robotlarin Siniflandiriimasi, Temel Robot

Elemanlari

Robot Hareketi




Endustriyel Robotlar

Koordinat Transformasyonlari

Ters Kinematik

Jakobiyen

4
5
6 [Robot Kol Kinematigi
7
8
9

Ders tekrari ve Ara Sinav

Hiz ve ivme Analizi

Statik Kuvvet Analizi

Denavit-Hartenberg Notasyonu

Robot Kol Dinamigi

Lagrangian Dinamigi

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
Kaynaklar:

1) Robotics: An Introduction, D.R.Malcolm

2) Robotics: Basic Analysis and Design, W.A. Wolovich
3) Mechanical Design of Robots, E.I. Rivin

4) Robot Analysis and Control, H.Asada, J.E. Slotine.

23 |Degerlendirme
YARIYIL i(;i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 30.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 2 20.00
Yil Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 4 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU
ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) |Toplam is
Yuku (Saat)

Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00

Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 1.00 14.00
Odevler 2 15.00 30.00
Projeler 0 0.00 0.00

Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 8.00 8.00

Diger 0 0.00 0.00

Yariyil Sonu Sinavi 1 10.00 10.00
Toplam Is Yiikii 90.00
Toplam Is Yiikii / 30 saat 3.00

Dersin AKTS Kredisi 3.00




25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 |PY3 [PY4|PY5 |PY6 [PY7[PY8|PY9 [PY10|PY11 [PY12 |PY13|PY14 |PY15 |PY16
oK1 o lo Jo [2 [o Jo f[o o Jo o fo o o |[o 0 0
OK2 o o o 2 o fo fo Jo o Jo fo Jo o |[o 0 0
OK3 5 [0 lo [o J]o [o fo Jo o Jo fo Jo o |o 0 0
OK4 3 o lo [o Jo [o fo Jo o Jo fo Jo o |[o 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 gok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek

Duzeyi:




