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2 |Ders Kodu: MAT3044
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 3
6 |Dersin Verildigi Yariyil 6
7 |Dersin AKTS Kredisi: 5.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Prof. Dr. SEZAYI HIZLIYEL
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
hizliyel@uludag.edu.tr
_ Tel:(0224)2941765
16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Uludag Unv. Fen Ed. Fakiltesi Matematik Bolimu Goérikle
Yerleskesi 16059 Bursa-Turkiye
17 |Dersin WEB adresi:
15 Famin Aree: gﬁg;algllgr;eeﬂ?/gbazra?‘rl]ilze:e\t(grirl;lgzt?ri.kuIIanarak zor problemlere yaklasik
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:

ikili kayan nokta bicimi, makine hassasiyeti ve bilgisayar
hatalari anlar

verilen tolerans icinde f (x) = 0 denklemi ¢6zmek icin
2 Newton yontemi, Newton-Raphson metodu, veya kiris
yontemini kullanir.

egri uydurma veya veri analizi i¢in Lagrange polinomu,
Hermit polinom ve kubik spline fonksiyonlari dahil polinom
3 interpolasyonuna, kullanimi; interpolasyonuna
degerlendirmek igin algoritma, Newton'un bélinmus fark
veya kubik spline iterasyon algoritmalarini kullanir;

fonksiyonlarin yaklagik turevlerini hesaplamak igin fark
4 formdallerini ve yaklasim hatalari tahmin etmek Lagrange
polinomu kullanir

5 dis kestirim metoduyla niumerik turev hesaplar

Romberg, Simson ve Gauss metoduyla Niuimerik integral

6 hesabi yapar ve numerik hatay! belirler
Lineer olamayan denklem sistemlerinin ¢ozimleri igin

7 Newton Raphson metodu ve Sabit nokta iterasyonunu
kullanir

8 Yukaridaki problemleri ¢gdzmek icin Matlab gibi sayisal
programlari yazar

9

10




21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS iQERiKLERi
Teorik Uygulama
1 Hata cesitleri, Aritmetik islemlerde hata
analizi, Bazi temel matematik bilgileri
2 operatorler ve gesitleri (ileri, geri, genisletme
vSs.)
Tek degdiskenli denklemlerin kdklerinin
3 |yaklasik hesabi (Regula Falsi, Kesen,
Newton Raphson metodu )
Tek degdiskenli denklemlerin kdklerinin
4 |yaklasik hesabi (Duzeltilmis Regula falsi,
Duzeltilmis Newton Raphson vs. )
5 interpolasyon polinomlari ve Lagrange
interpolasyonu
Sonlu fark hesabl, sonlu farklar Uzerine
6 |kurulan interpolasyon geri fark, ileri fark
Stirling, Everet ve Gauss interpolasyonu
7 |Genel problem ¢ézimi
8 |Ders tekrari ve Ara Sinav
Numerik trev ve hata, analitik yerine koyma
9 [|metotlariyla nimerik tiirev hesabi, dig
kestirim metoduyla tirev
Numerik integrale giris, Newton interpolasyon
10 |yardimiyla integral hesabi (Yamuk,
dikdortgen vs.)
11 Romberg , Simson ve Gauss metoduyla
ndmerik integral hesabi ve nimerik hata
12 Lineer olamayan denklem sistemlerinin
c6zumleri icin Newton Raphson metodu
13 |Sabit nokta iterasyonu ile lineer olmayan
denklem sistemlerin ¢éztmleri
14 |Sabit nokta iterasyonu ile lineer olmayan
denklem sistemlerin ¢cdézimleri
22 1. Prof.Dr. Omer AKIN, Nimerik Analiz, Ankara
. e Universitesi Fen-Fak. Ders Kitaplari, 1998, Ankara.
Diis K'tab_" errEiEEr ey Plder 2. Do¢.Dr. Mustafa Bayram, Numerik Analiz, Aktif
Kaynaklar: :
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23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 4.00 56.00
Odevler 3 5.00 15.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 2 8.00 16.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 10.00 10.00
Toplam is YUk 149.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.97
Dersin AKTS Kredisi 5.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 0 4 0 |o 0 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0
OK2 0 0 4 0o |4 0 0 0 0 3 0 0 0 0 0 0
OK3 0o |4 0 0 |0 0 0 0 0 0 4 0 0 0 0 0
OK4 0 |4 0 0 |o 0 0 0 0 0 4 0 0 0 0 0
OK5 0 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 4 0 0 0 0 0
OK6 0o |4 0 0 |0 0 0 0 0 0 4 0 0 0 0 0
OK7 0o |4 0 0 |0 0 0 0 0 0 4 0 0 0 0 0
OKs8 0 5 0 4 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




