MEKATRONIK

1 |Ders Adi: MEKATRONIK

2 |Ders Kodu: 0TO4115

3 |Ders Turt: Secmel

4 |Ders Seviyesi Lisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 4

6 |Dersin Verildigi Yariyil 7

7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 [Dersin Onkosulu: -

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |[Dersin Koordinatori: Dr. Ogr. Uyesi BARIS ERKUS

15 Dersi Veren Diger Ogretim i

Elemanlari:
) Uludag Universitesi, Miihendislik-Mimarlik Fakdltesi, Otomotiv

16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Muhendisligi Bolima 16059 Gorikle/BURSA
zkamis@uludag.edu.tr; Tel: 0224 2941992

17 |Dersin WEB adresi:
Bir endustriyel Griintin tasarim ve Uretim sireci boyunca makine,
elektronik, kontrol ve bilgisayar muhendisliginin sinerjik
bltiinlesmesini gerektiren mihendislik disiplini olalar mekatronik
muhendisliginin tanimlanmasi ve kavratiimasi. Mekatronik sistemleri

. ; olusturan temel elemanlarin incelenmesi ve gerekli matematiksel

18 [Dersin Amaci: bagintilarin ¢ikariimasi. Ozellikle mekatronik sisteminin en énemli
bileseni olan ve sistemin akili tabir edilen kismini teskil eden
denetleyici biriminin tasarimi ve ayarinin gelistiriimesi. Ayrica
mekatronik ile ilgili sistem denklemleri ve problemlerinin
MATLAB/Simulink ortaminda sayisal ¢ézimunin gergeklestiriimesi.

19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:

20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:

Mekatronik’in mekanik, elektronik, kontrol ve bilgisayar
1 muhendislikleri arasinda buttinlesik bir mihendislik disiplini
oldugunu kavrayabilme.

2 Mekatronik sistemlerde kontroliin roliinii kavrayabilme.

Mekatronik sistemlerin temel bilesenlerini ve bunlarin bir
buttnlik icinde rolini kavrayabilme.

Mekatronik sistemlerin tasarim ozelliklerini ve kriterlerini

4 karayabilme

5 Mekatronik sistemlerde eyleyici turleri ve eyleyicinin
rolinin kavrayabilme ve eyleyiciyi modelini ¢ikarabilme.

6 Mekatronik sistemlerde algilayici tirleri ve algilayicilarin
roliinl kavrayabilme.

7 Mekatronik sistem eyleyicilerde kullanilan gic¢

elektroniginin temellerini kavrayabilir.

Endustriyel konum denetleyici tirlerini (PID tirl denetim
8 etkisi ve gesitleri), denetleyici ayarini, ve enkoderli

konum/hiz denetim doéngulerini kavrayabilme.




9 Cok amagli denetim karti ve MATLAB/xPC kullanarak
gercek-zaman denetleyici uygulamasi yapabilme
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS i(}ERiKLERi
Teorik Uygulama
1 Mekatronik’e giris; mekatronik nedir?, temel
tanimlar.
2 |Mekatronik sistem tasarimi.
3 Sistem dinamigi ve otomatik kontroliin
mekatronik’teki roli.
4 Mekatronik sistemlerde denetleyici ve
denetleyici tasariminin gézden gegirilmesi.
5 Mekatronik sistem elemanlarinin tanimi ve
ozellikleri.
6 |Eyleyiciler; turleri ve temel 6zellikleri.
v Mekatronik icin temel elektrik ve elektronik
bilgileri.
8 |Eyleyicilerin modellenmesi.
9 |Ders tekrari ve Ara Sinav
10 Eyleyici modellerinin sayisal ¢ézimu;
MATLAB/Simulink uygulamalari.
11 |Algilayicilar; turleri ve temel 6zellikleri.
12 |Sayisal elektronik ve mikrodenetleyiciler
13 |Gergek zaman denetime giris.
14 |Gercek zaman denetim modelleri;
MATLAB/xPC uygulamalari.
22 1. MECHANTRONICS- An Introduction — Edit by Robert H
Bishop, CRC Pres-Toylar & Francis Group, 2006
2. Mechatronic System Fundemantals, Rolf Isermann,
Springer-Verlag London Limited, 2005
Ders Kitabi. Referanslar ve/veva Dider 3. Mechatronics-Electronic control systems in mechanical
Kavnaklar: ’ ya g engineering, W. Bolton, Addison Wesley Longman Limited,
y : 2nd Edition, 1999.
4. Mechatronic Servo System Control, M. Nakamura, S.
Goto, N. Kyura, Springer-Verlag Berlin Heidelberg 2004.
5. Mechatronic Systems, Sensors, and Actuators, Edit by
Robert H Bishop, CRC Pres-Toylar & Francis Group, 2008
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(;i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 25.00
Kisa Sinav 1 15.00
Odev 2 10.00
Y1l Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 5 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 3.00 42.00
Odevler 2 15.00 30.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 10.00 10.00
Toplam is YUk 120.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 0 3 2 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 1 1 4 1 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 0 3 3 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 1 3 4 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 2 2 2 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 2 2 2 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK7 4 1 2 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OKs8 2 2 2 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK9 0 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




