DINAMIK

1 |Ders Adi: DINAMIK
2 |Ders Kodu: INS2014
3 |Ders Turt: Zorunlu
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 4
7 |Dersin AKTS Kredisi: 5.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Dog. Dr. M.OZGUR YAYLI
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
bdeliktas@uludag.edu.tr
P e 224 2900744
16 [Koordinatér lietisim Bilgileri: Uludag Univ. Miih.Mim Fak. ingaat Miih. B&l. Gériikle, Bursa
17 |Dersin WEB adresi: http://insaat.uludag.edu.tr
Newton ve Euler tarafindan olusturulan ilkeleri kullanarak,
18 [Dersin Amaci: ogrencilerin hareketli cisimler kavramini ve bu cisimlerin
uygulamalarini anlatiimasi
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Dinamik ve kinematik problemleri s6zlu ve yazili anlatimla
tanimlayabilme
Muahendislik dinamigi kapsamindaki uygulamali pargaciklar
> ve rijit cisimler kinematigi ile ilgili problemleri, basit gizim
teknikleri ve modern bilgisayar teknolojileri kullanarak
modelleyebilme
Problem ¢d6zme ve mihendislik senaryolarina tasarim
3 ¢ozumleri Uretme gibi uygulamalarla, muhendisligin
dinamik ile ilgili ilkelerini uygulayabilme
Muhendislik dinamigi kapsamindaki uygulamali pargaciklar
4 ve rijit cisimler kinematigi ile ilgili problemleri matematiksel
formulasyonlarini olusturabilme.
5 Parcaciklar - rijit cisimler dinamigini ve uygulamalarini
analiz edebilime ve sonuglari yorumlayabilme.
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21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS i(;ERiKLERi




Teorik

Uygulama

1 [Pargaciklarin Kinematigi
Parcgaciklarin Kinematigi
3 Parcaciklarin Kinetigi: Newton’un ikinci
Kanunu
4 Pargaciklarin Kinetigi: Newton’un Ikinci
Kanunu
5 Parcaciklarin Kinetigi: Enerji Ve Momentum
Metotlar
6 Pargaciklarin Kinetigi: Enerji Ve Momentum
Metotlari
7 |Pargacik Sistemleri
8 |Parcgacik Sistemleri
9 [Rijit Cisimlerin Kinematigi
10 |Rijit Cisimlerin Kinematigi
11 Rijit Cisimlerin Duzlem Hareketi: Kuvvetler ve
Imveler
12 Rijit Cisimlerin Duzlem Hareketi: Kuvvetler ve
Imveler
13 |Rijit Cisimlerin Duzlem Hareketi: Enerji Ve
Momentum Metotlari
14 |Rijit Cisimlerin Duzlem Hareketi: Enerji Ve
Momentum Metotlar
22 Vector Mechanics for Engineers—Dynamics, 8th S| Ed.,
Beer F. P., Johnston E. R. and Clausen W. E., McGraw-
Hill, 2007.
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Engineering Mechanics-Dynamics, 11th S| Ed., Hibbeler,
Kaynaklar: R. C., Prentice Hall, 2007.
Engineering Mechanics-Dynamics, 5th S| Ed., Meriam J.
L., Kraige L. G. and Palm W.J., John Wiley, 2003.
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(;i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 25.00
Kisa Sinav 2 10.00
Odev 6 15.00
Yil Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 10 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 4.00 56.00
Odevler 6 4.00 24.00
Projeler 2 12.00 24.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 3.00 3.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 3.00 3.00
Toplam is YUk 152.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 5.07
Dersin AKTS Kredisi 5.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 0 5 0 0 |0 0 3 2 0 0 0 2 0 0 0 0
OK2 5 3 0 4 |0 4 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 5 5 4 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 0 5 0 5 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 5 0 0 0 |5 4 0 0 0 0 0 3 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




