MAKINE DINAMIGINDE iLERi KONULAR

1 |Ders Adi: MAKINE DINAMIGINDE ILERI KONULAR
2 |Ders Kodu: MAK6218
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Doktora
5 |Dersin Verildigi Yil: 1
6 |Dersin Verildigi Yariyil 2
7 |Dersin AKTS Kredisi: 5.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok (Makine Dinamigi dersi almis olmak tavsiye edilir)
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. OSMAN KOPMAZ
15 [E)l‘z;'a\ﬁ;ﬁ” Diger Ogretim Prof. Dr. OSMAN KOPMAZ
okopmaz@uludag.edu.tr
16 |Koordinatér iletisim Bilgiler: UTgo cmeconduen o
udag Universitesi, Muhendislik Mimarlik Fakultesi, Makine
Muhendisligi Bolumu, Gérikle, 16059 Bursa
17 |Dersin WEB adresi:
Makine tasariminda dinamik analiz en 6énemli agsamalardan biridir.
Bunun da ilk adimi hareket denklemlerinin ¢ikariimasidir. Bu derste
18 [Dersin Amaci: muhtelif hareket denklemleri formulasyonlari veriimektedir. Ayrica
makine mihendisliginde sikc¢a rastlanan bazi mekanizma ve
makinelerin dinamigi incelenmektedir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Bu dersi alan 6grenciler makinelerin dinamigine iliskin
1 problemlere bilimsel metotlarla yaklasabilirler ve bu alanda
var olan yazilimlari daha verimli kullanabilirler.
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21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama




Dinamik ilkelerinin ve makine dinamiginin

1 temel konularinin tekrari. Statik ve dinamik
denge problemleri. Enerji dengelemesi. Kitle
dengelemesi.
Hareket denklemlerinin gikariliginda

2 |kullanilan yontemler. Hareketin Euler-Newton
denklemleri. 1. ddev.

3 Virthel igler ilkesi. Virtuel gugler (Jourdain)
ilkesi.

Genellestiriimis koordinatlar. D’Alembert

4 lilkesi. Hareketin Lagrange denklemleri. 2.

ddev.
Hamilton ilkesi. Genellestirilmis hizlar.

5 |Hareketin Kane denklemleri. Hareketin Gibbs-

Appel denklemleri.
Ozel mekanik sistemlerde uygulamalar.

6 |Holonom ve holonom olmayan sistemler. 3.
ddev.

7 Rijit ve/veya esnek uzuvlu sistemlerin hareket
denklemlerinin ¢ikarilmasi ve ¢dzulmesi.

8 |Ders Tekrari ve Ara Sinav

9 Pistonlu makineler dinamigi. Krank-biyel
mekanizmasinin kinematigi ve dinamigi.

Birinci ve ikinci mertebeden krank yildizlari.

10 |Tek ve cok silindirli icten yanmali motorlarda
kitle ve enerji dengelemesi. 4. 6dev.

11 [Cubuk (kol) mekanizmalarinin dinamigi.

12 Cubuk mekanizmalarinda kuitle ve enerji
dengelemesi.

13 |Kam mekanizmalarinin dinamik analizi.
5.6dev.

14 [Manipilator dinamigi.

22 H. Dressig, F. Holzweissig, Dynamics of Machinery,
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Springer Verlag.
Kaynaklar: R. L. Norton, Design of Machinery, McGraw-Hill.

23 |Degerlendirme

YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 20.00

Kisa Sinav 0 0.00

Odev 5 30.00

Yil Sonu Sinavi 1 50.00

Toplam 7 100.00

Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 50.00

Finalin Basariya Orani 50.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 5.00 70.00
Odevler 5 15.00 75.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 2.00 2.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 2.00 2.00
Toplam is YUk 191.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 6.37
Dersin AKTS Kredisi 5.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 4 |4 4 0 |o 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




