ELEKTRIK MAKINELERI

1 |Ders Adi: ELEKTRIK MAKINELERI
2 |Ders Kodu: EEM4105
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 7
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :|2
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr.Gér.Dr. SEVIM KURTULDU
15 Dersi Veren Diger Ogretim i
Elemanlari:
E-posta:kurtuldu@uludag.edu.tr
16 |Koordinator lietisim Bilgiler: I\leje(sz:zél)eﬁﬁirﬁgzl\iuhendisligi Baliimii 1. Kat, N0:109
17 |Dersin WEB adresi:
Enerji uretim ve déntisiminde en yaygin kullanima sahip alternatif
18 [oersn Amac:
modelleri ve performans analizlerinin tanitimi.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Temel yapilarin manyetik devre modelini elde etme
becerisi.
2 Manyetik devre analizi yetenegi.
3 Dogru akim m?kinglgrinin yapisini, ¢alisma prensibini,
farkl uyartim turlerini agiklar.
4 Dogru akim makjnglerinin Ej_evre modellerini 6grenir ve
performans analizi yetenegi kazanir.
5 Senkron makinenin yapisini, galisma prensibini ve
uygulamalarini tanir.
6 indliksiyon motoru yapisini, galisma prensibini ve
uygulamalarini tanir.
Adim motoru, firgasiz dogru akim motoru ve servo
7 motorun yapisini, galisma prensibini ve uygulamalarini
tanir.
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21 |Dersin igerigi:

Hafta [DERS ICERIKLERI

Teorik Uygulama




Maddenin manyetik dzellikleri: Bohr Atom
1 modeli. Manyetik dipol momenti.
Miknatislanma vektéri. Manyetik histerezis.
Manyetik enerji ve koenerji.
Manyetik Devre Modeli: manyetik devre
2 |aksiyomlari. Manyetomotor kuvveti, manyetik
direnc, analiz.
Tek ve Ug fazl transformatorler: yapi, . .
3 esdeger devre ve surekli hal analizi. MATLAB uygulama 6mekleri.
4 Elektromekanik dontsum ilkeleri: Lineer ve
Non-Lineer sistemler. Eyleyiciler.
5 Dogru Akim makinalari: yapi, ¢alisma ilkesi
ve esdeger devre.
6 Dogru Akim makinalari: uyartim tarleri —
Bagimsiz, Seri, Sont ve Kompund Makinalar
7 Dogru Akim mak_lnalarlz Karakteristikler ve MATLAB uygulama Srmekleri,
performans analizi.
8 |Dogru Akim makinalari: hiz kontrolQ. MATLAB uygulama 6rnekleri.
9 |Yiligi Sinav + Ders Tekrarl
indiiksiyon kavrami. Dénel manyetik alan.
Alternatif akim makinalari.
10 [Senkron makinalar: yapi, galisma ilkesi ve
esdeger devre modeli.
11 |[Senkron makinalari: surekli hal analizi. MATLAB uygulama 6rnekleri.
indiiksiyon makinalari: yapi, calisma ilkesi ve .. .
12 esdeger devre modeli. MATLAB uygulama 6rnekleri.
13 |indiiksiyon makinalari: siirekli hal analizi ve
hiz kontrold.
14 MATLAB uygulama 6rnekleri.
22 1. “Electric Machinery”, A. E. Fitzgerald, Jr., Charles
Kingsley, Stephen D. Umans, Electric, 5th ed. New York,
NY: McGraw-Hill, 1992. ISBN: 0070707708-3.
2. “Elektrik Makinalari I-ll: Teori-Cozimli Problemler”, N.
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Guzelbeyoglu, , Birsen Yayinevi, 2005.
Kaynaklar:
3. “Elektrik makinalari Ders Notlar”, Yuk. Muh. Sami
Ongun.
4. "Dynamic Simulations of Electric Machinery : Using
MATLAB/SIMULINK", Chee Mun-Ong,2006.
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 20.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 30.00
Y1l Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Yil igi calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 14 2.00 28.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 3.00 42.00
Odevler 1 14.00 14.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 23.00 23.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 30.00 30.00
Toplam is Yk 165.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 5.50
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 5 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 5 5 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 5 5 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 5 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 1 1 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 1 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK7 1 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




