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1 |Ders Adi: ELEKTRIK ve ELEKTRONIGIN TEMELLERI

2 |Ders Kodu: MAK2011

3 |Ders Turi: Zorunlu

4 |Ders Seviyesi Lisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 2

6 |Dersin Verildigi Yariyil 3

7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Onkosulu: Yok

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |[Dersin Koordinatori: Yrd.Dog.Dr. GURSEL SEFKAT

15 |Ders! vVeren Diger Ogretim Yrd. Dog. Dr. Elif Erzan TOPCU
E-Posta: sefkat@uludag.edu.tr

_ Tel: 0224 294 19 86

16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Posta Adresi: U.U., Mih.—Mim. Fakultesi, Makine Miih. Bolum{,
16150 Gorukle/Bursa

17 |Dersin WEB adresi: http://www?20.uludag.edu.tr/~mtd/MAK2011.htm
Makine Muhendisligi 6grencilerine, glinimuz cihazlarinin
vazgecilmez elemanlari olan elektrik ve elektronik elemanlari,

18 [oersn Amac: s ane SR E T Gl
secimleri ve kontrol yontemleri hakkinda bilgi vermek. Olgcme
yontemlerini ve 6lgme elemanlarini tanitmaktir.

19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:

20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:

Basit elektrik ve elektronik devreleri islevsel olarak

L aciklayabilme

2 Basit elektrik devre analizleri uygulayabilme
Dogru ve alternatif akim devrelerini kavrayabilme ve AC

3 devrelerinde denklestirme (gug faktort) yontemlerini
uygulayabilme

4 Elektromekanik cihazlarin galisma prensiplerini
kavrayabilme ve bu tir donanimlari kullanabilme.
Tahrik motorlarinin ¢calisma prensiplerini ve kullanim

5 yerlerini kavrayabilme ve kontrol yontemlerini
uygulayabilme.

6 Mikroislemci, PLC gibi sistemlerin temel mantigini
kavrayabilme ve basit uygulama gelistirebilme.

7 Yaptig! arastirmalarda élgcme sistemi ve aleti secebilme.
Bir makineyi, bilesenini, sistemi veya sureci, beklenen

8 performansi ve verimlili§i saglayacak sekilde segebilme,
gelistirebilme ve tasarlayabilme.

9 Cok disiplinli ekiplerde ¢alisabilme ve liderlik yapabilme.

10
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Dersin Igerigi:

Hafta

DERS IGERIKLERI

Teorik

Uygulama

Giris, dersin tanitimi, amac ve ders ciktilari ile
program ¢iktilari arasindaki iligki, dersin
islenis ve haftalara gére konu dagiliminin
verilmesi. Ders degerlendirme ydnteminin
aciklanmasi. Kaynaklarin verilmesi. Makine
muhendisligi icin temel elektrik ve elektronik
bilgisinin 6neminin agiklanmasi. Mekatronik
kavrami.

Temel elektriksel nicelikler, aki ve potansiyel
fark, temel elektriksel elemanlar ve direng
elemani, direnglerin gésterimi, direncin
sicaklikla degisimi, basit diren¢ devreleri, emk
ve potansiyel fark. Elektrik sistemlerinde gug¢
ve enerji.

Devre ¢6zim ydntemleri ve érnek bir
uygulama. Kondansatorler, basit kapasite
devreleri, kapasitor tipleri, manyetik alan ve
kavramlari, indUktans elemani, 6z indiksiyon
ve manyetik devre igin Kirchhoff yasasi.

Alternatif nicelikler, RLC devreleri. Fazor
diyagrami. Kompanzasyon devreleri ve
hesaplanmasi.

Elektronik devre elemani olarak diyotlar,
transistorler calisma prensipleri ve basit
kullanim yerleri. Kuvvetlendirici ( Islemsel ve
farksal) ve guc kaynaklari verilip mevcut
laboratuar imkanlari kullanma

Genel tekrar ve uygulama.

Elektriksel eyleyicilerin fiziksel prensipleri,
solenoidlerin ¢alisma prensibi, DC-AC, adim
ve firgasiz DC motorlarin ¢galisma prensipleri

Elektrik motorunun karakteristikleri, kontrol
yontemleri, elektrik motoru sec¢im o6lcutleri ve
uygulamaya gére motor secimi.

Ders tekrari ve Ara Sinav

10

Adim motorlari galisma prensipleri, kontrol
yontemleri ve kullanim yerleri.

11

Olgme Sistemleri, Algilayicilar ve Elektriksel
Donustirgeg Elemanlari, Resistif, Kapasitif ve
Enduktif Dénustirgeg ve Uygulama Ornekleri.

12

Farkli niceliklerin dlgiim yéntemleri (hiz,
konum, seviye, basing vb.)

13

Mikro islemci ve Mikroiglemci Denetimli Olgi
ve Kontrol Dlzenleri

14

Genel tekrar ve uygulama
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Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
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23

Degerlendirme




YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 30.00

Kisa Sinav 1 10.00

Odev 2 10.00

Y1l Sonu Sinavi 1 50.00

Toplam 5 100.00

Yil igi calismalarinin Basariya Orani 50.00

Finalin Bagariya Oranli 50.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24 [AKTS /1S YOKU TABLOSU

ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 1.00 14.00
Odevler 2 12.00 24.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 10.00 10.00
Toplam is Yk 86.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 2.87
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10(PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 4 2 2 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 4 0 2 2 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 4 0 1 1 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 0 0 0 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 2 0 4 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 2 1 3 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK7 0 2 0 0o |4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OKs8 3 2 3 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK9 0 0 0 0 |0 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0

OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri




Katki
Duzeyi:

1 ¢ok diisiik

2 Diisiik

3 Orta

4 Yiksek

5 Cok Yiuksek




