SERVO MOTOR MEKAZNIZMALARI

1 [|Ders Adi: SERVO MOTOR MEKAZNIZMALARI
2 |Ders Kodu: MKRS236
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 4
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr. Gér. Dr. ISMET GUCUYENER
Dersi Veren Dider Oéretim Ogr. Gér. Ercan Yavuz, Ogr. Gér. Ozcan Temel veya Meslek
15 nUiger g Yiksekokullari Yénetim Kurullarinin gérevlendirdigi dgretim
Elemanlari:
elemanlari
) ismetguc@uludag.edu.tr, 02242942349, U.U. TBMYO Mekatronik
16 |Koordinator lletisim Bilgileri: Prg. Bsk. Gorukle Bursa
17 |Dersin WEB adresi:
Bu derste 6grenci servo motor yapisi, servo motor geri besleme
19 |Paei A bilesenleri ve servo motor suriculerini 6grenerek gerektiginde servo
‘ motor hareket mekanizmasini kurma, arizalari giderme bilgi ve
becerisini kazanacaktir.
Elektrikli araglar dahil servo motorlarin giderek yayginlasmasi servo
motora ait yapilan arastirmalar sonucunda yapisal degisiklikleri de
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: beraberinde getirmektedir. Yeni teknolojik gelismelere gore servo
motorlarin anlasiimasi, geri besleme sistemlerinin 6grenilmesi, tamir
ve bakim iglemelerinin yapilabilmesi imkanini saglayacaktir.
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Servo motor, stiriict baglantisini yapabilmek
2 Servo motor gu¢ baglantisini ve veri baglantisini kontrol
edebilmek
3 Geri besleme sistemi tlrtine goére veri degerlerini analiz
edebilmek
4 Servo motor rulmanlarini degistirebilmek.
5 Servo motor baglanti mili salinimini dlgebilmek
6 Servo motor arizal sargilari yenileyebilmek
7 Servo motor test islemlerini uygulayabilmek
8 Lineer servo motor sistemlerinin kurulumunu yapabilmek.
9
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |DA motorlarinin komutasyon agilarinin ayari




2 Flrgal_l DA motoru_elemanlarl, galisma
prensibi ve modeli
3 Firgali DA motoru' konum, hiz ve moment
kontrol yontemleri
4 |DA motorlarinin komitasyon agilarinin ayari
5 Fircasiz DA n_10tor|ar| ve"sijrijcij sistemlerinin
modellenmesi ve kontroli
6 S_ijrekli rmknahsh AA motorlarl ve SUI’[.].CL'I
sistemlerinin modellenmesi ve kontroli
7 |AA motorlarinin komutasyon agilarinin ayari
8 |Ders tekrari |. arasinav
9 Servq motorun glc .soket_inin ve sinyal
soketinin kontrol edilmesi, onariimasi
10 Servo motor rulmanlarin kontrol edilmesi ve
cikariimasi
11 [Motorlarin dinamik test islemlerinin yapiimasi
12 S_(_arvo m_otor secimi kriterleri, calisma
bdlgeleri
13 [Ders tekrari Il. arasinav
14 |Lineer sistemler ve geri besleme sistemleri
22 Eg;iell(lg:?:l, Referanslar ve/veya Diger Ders notlart
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 2 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 3 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

Olgme ve degerlendirme, Bursa Uludag Universitesi
Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Yonetmeligi
ilkelerine gore yapilmaktadir.

24

AKTS / iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 2.00 28.00
Odevler 2 3.00 6.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 2 8.00 16.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 12.00 12.00
Toplam is Yk 106.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 1 1 1 5 4 4 4 4 5 4 5 0 0 0 0 0
OK2 1 1 1 5 |5 5 5 5 4 4 4 0 0 0 0 0
OK3 2 2 2 3 I3 5 5 3 2 4 4 0 0 0 0 0
OK4 1 1 4 3 |3 3 2 4 4 4 4 0 0 0 0 0
OK5 0 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 3 3 3 3 |4 3 5 4 5 5 5 0 0 0 0 0
OK7 3 3 4 4 |5 5 4 3 3 4 4 0 0 0 0 0
OKs8 3 |4 3 5 |5 5 5 3 4 5 4 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




