ELEKTRIK MOTORLARI ve SURUCULERI

1 |Ders Adi: ELEKTRIK MOTORLARI ve SURUCULERI
2 |Ders Kodu: EMEZ003
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 3
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: YOK
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Ogr.Gér. ERCAN YAVUZ
15 |Ders! vVeren Diger Ogretim Ogr. Gor. Ercan YAVUZ
ercanyz@uludag.edu.tr
(0224)2942365
16 |Koordinatér iletisim Bilgileri: B.U.U. TBMYO. Mekatronik Prg. Gorikle-BURSA
17 |Dersin WEB adresi:
Elektrik motorlari hakkinda temel bilgi ve becerileri kazanmalarini
18 [persi Amac: S TR T e
iliskilendirip yorumlama becerisini kavrayabilme.
ogrenci, elektrik motorlarinin yapisini ve galismasini 6grenerek
19 [Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: Mekatronik Grtin ve mekatronik Uretim sistemlerinin Gretimini
yapabilir, bakim , onarim ve gerekirse revizyonunu yapabilir
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Elektrik motorlarinin t(_amel ilkelerini ve kontrol edilme
mantiklarini kavrayabilme.
> Dogru akim sont ve seri motorlarinin yapisi ve galismasini
kavrayabilme.
3 Ug fazlh asenkron motorlarin yapisi ve galismasini
kavrayabilme.
4 Bir fazli asenkron ve 'L]n_iversal motorlarin yapisi ve
calistirmasini kavrayabilme.
5 Adim motorlarinin yapisi ve galistirmasini kavrayabilme.
Servo motorlarin yapisi ve ¢alistirmasini kavrayabilme.
7 Servo rpo.‘gorlarm elektronik olarak surulmesini ve hareket
kontroliniu kavrayabilme.
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI




Teorik Uygulama
1 Elektrik Motorlarinin Pargalari ve Calisma
Prensipleri
2 |DA Motorlarinin Yapilari ve Calistiriimalari
3 |Dogru Akim Motorlarinin Karakteristikleri
4  [Dogru Akim Motorlarinda Hiz Ayari
5 Ug Fazli Asenkron Motorun Parcalari ve
Calisma Prensibi
6 Ug Fazli Asenkron Motora Yol Verme
Yontemleri
7 Uc Fazl Asenkron Motorunun Karakteristikleri
8 |Ara Sinav, konu tekrari.
9 Ug Fazli Asenkron Motorlarda Hiz Ayari
Yontemleri
10 Tek Fazl Asenkron Motorlarin Yapilari ve
Cesitleri
11 Tek Fazl Asenkron Motorlarin Cesitleri ve
Calisma Prensipleri
12 Adim Motorlari, stirme yontemleri ve hazir
adim motor suruculeri
13 [Servo Motorlarin gesitleri ve bilesenleri ve
kullanim alanlari.
14 |Servo Motor suricileri ve kontrol modlari
(moment, hiz ve konum kontrol()
22 Elektrik Motorlari ve Strtclleri (yayinlanmamis) ders
notlari - Ogr. Gor. Ercan YAVUZ
Elektrik Motorlari Ve Siiriiciileri - Ali OZDEMIR
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger ELEKTRIK MOTORLARI & SURUCULERI - Adem
. ALTUNSAGCLI
Kaynaklar:
Elektrik Motorlari ve Surtctleri Cep Kitabi / Newnes -
Austin HUGHES
EI:EK__TR__iK MOTORLARI: AC MOTORLAR VE
SURUCULERI (e-kitap) - EMO
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI |[KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 20.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 20.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 3 100.00
Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

ngme ve degerlendirme, Bprsa Uludag Universitesi
Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Yonetmeligi
ilkelerine gore yapiimaktadir.

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 3.00 42.00
Odevler 1 14.00 14.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 3.00 3.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 3.00 3.00
Toplam is Yk 90.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 3 3 3 |5 5 4 5 3 4 4 0 0 0 0 0
OK2 0 0 5 5 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK3 0 0 4 4 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK4 0 0 4 4 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK5 0 0 4 4 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK6 0 0 4 4 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK7 0 0 4 4 |4 0 3 3 4 3 5 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




