OTOMATIK KONTROL SiSTEMLERI

1 [|Ders Adi: OTOMATIK KONTROL SISTEMLERI

2 |Ders Kodu: TRMS218

3 |Ders Turt: Secmel

4 |Ders Seviyesi Onlisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 2

6 |Dersin Verildigi Yariyil 4

7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Onkosulu: YOK

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |Dersin Koordinatori: Prof. Dr. Yahya Ulusoy

15 Dersi Veren Diger Ogretim Meslek Yuksekokullari Yonetim Kurullarinin gérevlendirdigi 6gretim

Elemanlari: elemanlari.

16 |Koordinator iletisim Bilgileri: Sgﬁ;a%r.@\[ﬁ:g:gyelaﬂirOY

17 |Dersin WEB adresi:
Teknolojik alanda yer alan Otomatik Kontrol sistemlerinin
calismasini 6gretmek ,Otomatik Kontrol sistemlerinin islevlerinin

18 [Dersin Amaci: anlasilmasini saglayan bilgi ve beceriyi kazandirmak,Denetim
sistemlerini ve bu sistemlerin transfer fonksiyonlarini 6gretmek,
Endustriyel denetim organlarini tanitabilmek.

19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: l’jlrllamnzzlilgqeé@mler ve otomasyon sistemini anlayabilme ve

20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:

Otomatik Kontrol konusu ile ilgili temel kavramlar ve
tanimlari,sistem dinamigi ve otomatik kontrol konularinin
matematiksel analizinde kullanilan Laplace dénisum
ozellikleri

Otomatik kontrol sistemlerinin giris ¢ikis 6zelliklerini
tanimlayan transfer fonksiyonlari ve blok semalarinin
cikarilmasi ve bu konularda yeterli uygulama yapabilme
yeterliligi

Sistemlerin belli bir giris karsisinda gosterdigi gegici ve
kalici

3 durum davranisinin elde edilebilmesi ve bu konuda gerekli
kavramlar

Otomatik Kontrol sistemlerinin beynini teskil eden denetim
organlarinin yapisi , temel kontrol (PID) bigimleri ve

4 bunlarin galigsma tarzlari ve endustriyel denetim
sistemlerinde uygulama olanaklari

Kontrol sistemlerinde kararlilik

Olgme organi,kontrol organi ve kontrol edilen system
6 kavramlari




Cagdas ve gincel konulari izleme ve 6grenme becerisi
kazanmak.

10

21 |Dersin igerigi:

Hafta |DERS ICERIKLERI

Teorik

Uygulama

1 |otomotik kontrole giris

2 |Kontrol sistemlerinin kullanim alanlari
3 |Kontol sistemlerinin kullanim alanlari

4 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
5 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
6 |[Tannmda otomotik kontrol uygulamalari
7 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
8 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
9 |vize

10 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
11 |[Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
12 |Tarimda otomotik kontrol uygulamalari
13 |Genel degerlendirme

14 |Degerendirme

22 Yiiksel i.Otomatik Kontrol, Sistem Dinamigi ve Denetim

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
Kaynaklar:

Sistemleri, Nobel 2006

'Ozdas N,Dinibitiin T,Kuzucu A,Otomatik Kontrol
Temelleri,Birsen Yayinevi,istanbul,1998

! Benjamin C. KUO Ceviren: Prof. Dr.Atilla BiR, Otomatik
Kontrol Sistemleri,

i W.J. Palm Ill,John Wiley & Sons. Inc., 1999 Modeling,
Analysis, and Control Dynamic Systems,

| R.T. Stefani, B. Shahian, C.J.Savant, G. H. Hostetter.
Design of Feedback Control Systems, Oxford University
Press, 2002

IOtomatik Kontrol Sistemleri I", M Kemal Sarioglu, 1999,
Birsen Yayinevi

23 |Degerlendirme

YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI |[KATKI YUZDESI
Ara Sinav 2 40.00

Kisa Sinav 0 0.00

Odev 0 0.00

Yil Sonu Sinavi 1 60.00

Toplam 3 100.00

Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 40.00

Finalin Basariya Orani 60.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

ngme ve degerlendirme, B_ursa Uludag Universitesi
Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Ydnetmeligi
ilkelerine gére yapilmaktadir.

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 1.00 14.00
Odevler 1 14.00 14.00
Projeler 1 14.00 14.00
Arazi Calismalari 1 14.00 14.00
Arasinavlar 2 1.00 2.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 2.00 2.00
Toplam is Yk 88.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 2.93
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 1 1 1 2 4 4 4 1 2 2 4 0 0 0 0 0
OK2 1 1 1 2 |4 4 4 1 2 2 4 0 0 0 0 0
OK3 1 1 1 2 4 4 4 1 2 2 4 0 0 0 0 0
OK4 1 1 1 2 |4 4 4 2 2 2 4 0 0 0 0 0
OK5 1 1 1 2 |4 4 4 2 2 2 4 0 0 0 0 0
OK6 2 1 2 2 |3 4 4 2 1 2 3 0 0 0 0 0
OK7 4 |4 4 4 |4 4 4 4 4 4 4 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




