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1 |Ders Adi: RIEMANN GEOMETRISI |
2 |Ders Kodu: MAT6315
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Doktora
5 |Dersin Verildigi Yil: 1
6 |Dersin Verildigi Yariyil 1
7 |Dersin AKTS Kredisi: 6.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Mat 3015, Mat 3016, Mat 5315, Mat 5316
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. Kadri Arslan
15 Dersi Verep Diger Ogretim Doc. Dr. Betill BULCA
Elemanlari:
arslan@uludag.edu.tr
P Do (0224) 294 17 75
16 [Koordinatér lietisim Bilgileri: Bursa Uludag Universitesi, Fen-Edebiyat Fakultesi, Matematik
Bolimi
17 |Dersin WEB adresi:
Bu dersin amagi Rimann metrik tanimi yardimiyla Riemann
manifoldlarini ingaa etmektir. Bunun igin ilk 6nce abstract
manifoldlar, diizgin déntisimler ve vektor demetleri, diferansiyel
18 [Dersin Amaci: doénusumleri, difeomorfizim ve diferansiyellenebilir manifold
kavramlari verilmistir. Buradan, tensorler, Lie tirev, dis formlar,
hacim formlari, Riemann metrik ve Riemann manifold kavramlari ile
ilgili temel kavramlar, sonuglar ve ilgili 6rnekler verilmigtir.
Riemann geometrisi yardimiyla kiresel geometri kavrami ortaya
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: ¢iktigindan kire ylizeyi Gzerinde bulunan geometrik kavramlari
anlamaya katki saglar.
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Diferansiyellenebilir donisim, diffeomorfizm kavramlarini
bilir.
2 Diferensiyellenebilir manifoldlarin insasi yapar ve érnekler
verebilir.
3 Tanjant, uzay, vektér demeti ve bir vektor alaninin akisi ile
ilgili temel hesaplamalar yapabilir.
4 Tensorleri tanimlayabilir.
5 Lie turev hesabi yapabilir.
6 Dig tirev ve hacim formleri ile ilgili temel 6zellikleri bilir.
7 Riemann metrik tanimini ve érneklerini algilar
8 Riemann manifoldlarin temel 6zelliklerini bilir, drnekler
verebilir.
Altmanifold olma 6zeliklerini bilir, ikinci temel form
9 o . e
yardimiyla, ortalama egrilik hesabi yapabilir.
10 Gauss, Codazzi ve Ricci denklemlerini gikarabilir.
21 |Dersin igerigi:




Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |Duzglin dénistimler
2 |Diferansiyel manifold
3 |Vektdr demetleri
4 |Tanjant demetlerin manifoldu
5 |Tensoérlar
6 |Lie tUrevi
7 |Dis formlar
8 [Hacim formlari
9 |riemann metrik
10 [Riemann Manifoldlari
11 |[Riemann koneksiyonlari
12 |R”n+d de imersiyonlar
13 |ikinci temel form, Ortalama egrilik
14 |Ricci denklemi
22 1) Willmore T.J. Riemann Geometry, Oxford Science pub.
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger 1993.
Kaynaklar: 2) do Carmo, M. P. Riemann Geometry, Birkhaliser, 1992.
3) Gallot at all. Riemann Geometry, Springer-Verlag 1990.
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 0 0.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 2 50.00
Yil Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Yil igi galismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

Bagil degerlendirme sistemi uygulanmaktadir.

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 6.00 84.00
Odevler 2 15.00 30.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 0 0.00 0.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 25.00 25.00
Toplam is YUk 181.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 6.03
Dersin AKTS Kredisi 6.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 4 |3 2 3 I3 4 3 4 3 3 0 0 0 0 0 0
OK2 3 |4 3 0o |4 2 3 3 4 4 0 0 0 0 0 0
OK3 3 |4 3 2 |3 4 4 3 0 2 0 0 0 0 0 0
OK4 3 3 4 4 |4 3 2 3 3 3 0 0 0 0 0 0
OK5 4 |4 3 3 |3 2 3 4 3 3 0 0 0 0 0 0
OK6 4 |2 3 3 |4 3 4 3 3 3 0 0 0 0 0 0
OK7 4 |2 3 3 |3 4 2 4 4 3 0 0 0 0 0 0
OKs8 4 |3 3 2 |3 2 4 3 0 3 0 0 0 0 0 0
OK9 2 3 4 4 |4 2 3 3 2 3 0 0 0 0 0 0
OK10 4 |3 4 3 |3 3 2 2 4 3 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




