AKISKAN GUG SISTEMLERi ve KONTROLU

1 |Ders Adi: AKISKAN GUC SISTEMLERI ve KONTROLU

2 |Ders Kodu: MAK5243

3 |Ders Turt: Secmel

4 |Ders Seviyesi Yuksek Lisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 1

6 |Dersin Verildigi Yariyil 1

7 |Dersin AKTS Kredisi: 6.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Onkosulu: Yok

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. ELIF ERZAN ERZAN TOPCU

Dersi Veren Diger Ogretim .

15 Elemanlar:: Dog. Dr. Girsel SEFKAT
Prof. Dr. Elif ERZAN TOPCU
Bursa Uludag Universitesi

e P Do Muhendislik Fakultesi Makine mihendisligi Bolimu

16 |Koordinatér lletisim Bilgileri: Gérikle BURSA
Tel: 0224 29 41990
e-mail: erzan@uludag.edu.tr

17 |Dersin WEB adresi:
Endustriyel alanda yaygin olarak kullanilan akiskan gug iletim
sistemlerinin tanitimi, temel elemanlarinin karakteristiklerinin

18 [Dersin Amaci: incelenmesi ve hidrolik/pnomatik devrelerin tasariminin
kavranmasidir.
Endustriyel alanda yaygin olarak kullanilan akiskan gug iletim

19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: sistemlerini tanir, temel elemanlarinin karakteristiklerini 6grenir ve
hidrolik/pnématik devrelerin tasarimini kavrar.

20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:

Akiskan gug iletim sistemlerinin temel bilesenlerini ve
1 bunlarin bir batinlik iginde rolind kavrayabilme.

Akigskan gug iletim sistemlerinin tasarim d6zelliklerini ve
2 kriterlerini kavrayabilme.

Akiskan gug iletim sistemlerinde kullanilan elemanlarin

€ sembollerini tanimlayabilme
4 Bu sistemlerin kontrol yontemlerini, dongdlerini
kavrayabilme
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21 |Dersin igerigi:
Hafta [DERS iICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 Ders igerigi hakkinda bilgi verilmesi, akigkan
gug sistemlerinin tanitiimasi
2 Hidrolik sistemlerin temel bilesenler ve sistem
elemanlari
3 Hidrolik pompalar, motorlar ve silindilerin
cesitleri, temel esitlikleri
4 Hidrolik pompalar, motorlar ve silindilerin
cesitleri, temel esitlikleri
5 |Hidrolik devrelerle ilgili problem ¢ézimleri
6 Hidrolik valf sistemleri, hidrolik valf-silindir
sisteminin hareket denklemlerinin incelenmesi
Hidrolik pompa-silindir, pompa-motor
7 sistemlerinin hareket denklemlerinin
incelenmesi, hidrolik sistemlerin kapali déngu
kontroli
8 Hidrolik sistemlerin benzetimi ile ilgili
uygulama
9 Laboratuvar uygulamasi ve kapali déngu
sistemin galismasinin incelenmesi
10 Pnoématik sistemlerin temel bilesenleri,
esitlikleri ve kullanim alanlari
11 Pnoématik sistemde kullanilan valf, silindir
sistemleri, pnématik devreler
Pndmatik valf-silindir sisteminin hareket
12 |denklemlerinin incelenmesi ve kapali dongu
kontrolu
13 |Pndmatik sistemlerin boyutlandiriimasi ile
ilgili problem ¢6zUmuU ve kapali déngu
kontroli ile ilgili benzetim temelli uygulama
14 |Ogrenci sunumlari
22 1.Ders Notlari. Pdf basim, (UKEY Uzerinden sunulacaktir.)
2. Glg Hidroligi, 1994, M.J. Pinches ve J. G. Ashby, M.E.
B.
3. Fluid Power Circuits and Controls (Fundamentals and
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Applications), Cundiff J.S. , 2002, CRC Press
Kaynaklar: 4. Hydraulic Servo-systems, Modelling, Identification and
Control, 2003, M. Jelali Dr-Ing, A. Kroll Dr-Ing. Springer
5. Fluid Power System, J Watton, 1989, Prentice Hall.
Hydraulic Control Systems, Herbert H.Merritt., 1967.
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 10.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 4 30.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 6 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00
Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar Sinav, 6dev

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 5.00 70.00
Odevler 4 12.00 48.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 10.00 10.00
Toplam is Yk 180.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 6.00
Dersin AKTS Kredisi 6.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 1|4 3 2 |2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 5 |4 3 2 |2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 2 2 3 1 11 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |3 3 3 |3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok disiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiuksek
Duzeyi:




