HIBRID VE ELEKTRIKLI TASITLARDA MEKANIK SISTEMLERIN
SIMULASYONU

HIBRID VE ELEKTRIKLI TASITLARDA MEKANIK SISTEMLERIN

1 |Ders Adi SIMULASYONU
2 |Ders Kodu: OHE5012
3 |Ders Turi: Secmeli
4 |Ders Seviyesi Yiiksek Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 1
6 |Dersin Verildigi Yariyil 2
7 |Dersin AKTS Kredisi: 6.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 |Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 [Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok
12 [Dersin Dili: Tirkge
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz yuze
14 [Dersin Koordinatori: Dog. Dr. Ahmet YILDIZ
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
Dog. Dr. Ahmet YILDIZ
16 |Koordinator lietisim Bilgiler: gﬁrrgztﬂlliiégu(hun?\?gfgi?;'tl\r/luhendis|ik Fakiltesi, Makine
Muhendisligi Bolumi
17 |Dersin WEB adresi:
Bu dersin amaci elektrikli ve hibrid aracglara yonelik mekanik
sistemlerin matematiksel modellenmesi, Matlab/Simulink/ ADAMS
18 [Dersin Amact SR e e e Ly N e
sistemlerinin modern optimizasyon teknikleri ile en iyi parametre
secimi yapmakitir.
19 [Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: Akademik gelisime katki
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Dinamil§ bir yapi o._larglg tasit sisterpine etlfiye'n yukleri
temel bir tasarim 6l¢itl olarak degerlendirebilme.
Elektrikli bir aracin matematiksel modellenmesi ve yakit
2 tuketimi acisindan minimum enerji tiketimi hesabi
yapabilme.
3 Tag_l_tln s[]spans_iyvon sistgminin modellenmesi ve
simulasyonunu égrenebilme.
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21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama




1 -Matlab Programi ile Mekanik Sistem ve
Modellemeye Giris
2 -Matlab Programi ile Mekanik Sistem ve
Modellemeye Girig
3 -Simulink Programi ile Mekanik Sistem ve
Modellemeye Giris
4 -ADAMS programi ile Mekanik Sistem ve
Modellemeye Girig
5 Mekanik Sistemlerin Matematiksel
Modellenmesi
Tek serbestlik dereceli tasit sistemlerinin
6 [Matlab ve Simulink'te simulasyonu
Tek serbestlik dereceli tasit sistemlerinin
7 |ADAMS ortaminda simulasyonu
8 iki Serbestlik Dereceli Mekanik Sistemlerin
Modeli (Matlab/Simulink/Adams Ortaminda)
Ceyrek Tasit Modelinin
9 |Matlab/Simulink/Adams Ortaminda
Karsilagtirmal
Yarim Tasit Modelinin
10 |Matlab/Simulink/Adams Ortaminda
Karsilastirmall
11 Tam Tasit Modelinin Matlab/Simulink/Adams
Ortaminda Karsilastirmal
12 Aktif Stispansiyon Sistemlerinin PID Tabanl
Kontrolu
13 |Mekanik Sistemlerin Matlab Ortaminda
Optimizasyonu
14 |Genel Tekrar ve Uygulama Ornekleri
22 |Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Bilgisayar Destekli Muhendislik, Medyay 2022, Dog. Dr.
Kaynaklar: Ahmet YILDIZ
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 0 0.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 40.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Bagariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

Olgme ve degerlendirme, Bursa Uludag Universitesi
Lisansusti Egitim Ogretim Yonetmeligi ilkelerine gore
yapiimaktadir.

24

AKTS / iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 9.00 126.00
Odevler 1 10.00 10.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 0 0.00 0.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 2.00 2.00
Toplam is Yk 180.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 6.00
Dersin AKTS Kredisi 6.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 5 5 5 |5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 5 5 5 5 |5 0 0 0 0 3 0 0 0 0 0 0
OK3 5 5 5 5 |5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




