DINAMIK PROGRAMLAMA

1 |Ders Adi: DINAMIK PROGRAMLAMA

2 |Ders Kodu: END6105

3 |Ders Turt: Secmel

4 |Ders Seviyesi Doktora

5 |Dersin Verildigi Yil: 2

6 |Dersin Verildigi Yariyil 3

7 |Dersin AKTS Kredisi: 7.50

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Gnkosulu: IF_)irnOeger;r?]le;riT:;iMatematiksel Programlama, Olasilik, Bilgisayar

12 [Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiz ylze

14 |Dersin Koordinator: Prof. Dr. Fatih CAVDUR

15 Dersi Veren Diger Ogretim

Elemanlari:
e-posta: fatihcavdur@uludag.edu.tr,
) Telefon: + 90 (224) 294 20 77

16 |Koordinator lletisim Bilgileri: Adres: Uludag Universitesi, Muhendislik-Mimarlik Fakultesi, Endustri
Muhendisligi Bélumu, Goérukle Kampusu, 16059 Niltifer, Bursa

17 |Dersin WEB adresi:

19 |leEn Areas Eae\}regmigir?;i:(ggers;ﬁgiﬁk dinamik programlamanin temel

19 [Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: ileri diizey ¢dziim yaklagimlari gelistirebilmek

20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Dinamik programlamanin temellerini anlayabilmek.
> Problemleri.dinamik p_r_ogra}mlama kullanarak

modelleyebilmek ve ¢6zebilmek.
3 Dinamik progre]mnlg_ma Xén_’_cerplerinin uygulanmasmda
hesaplama etkinligini géz éntinde bulundurabilmek.

4
5
6
7
8
9
10

21 |Dersin igerigi:

Hafta |DERS iICERIKLERI
Teorik Uygulama




Temel Yol Problemleri

-Basit Yol Probleminin Dinamik Programlama
Cozumu

-Dinamik Programlama Terminolojisine Girig
-Hesaplama Etkinligi

-Diger Yol Problemleri ve Dinamik
Programlama Cozumleri

Ekipman Degistirme Problemleri

-Ekipman Degistirme Problemlerinin Dinamik
Programlama Co6zimi

-Problemin En Kisa Yol Gosterimi

Kaynak Atama

-Kaynak Atama Probleminin Dinamik
Programlama C6zumu

-Problemin NUmerik Cézimi

-Daha Fazla Kisit Eklenmesi

Yol Problemleri
-En Kisa Yol Problemleri
-Gezgin Satici Problemi

Dogrusal Dinamikli ve Kuadratik Kriterli
Problemler

-Problem Tanimi

-Dinamik Programlama C6zimu

Kesikli Optimal Kontrol Problemleri
-En Basit Problem igin Gerekli Kosul
-Numerik C6zim icin Gradyen Y&ntemi

Stokastik Yol Problemleri
-Basit Bir Yol Problemi
-Optimal Durug Stratejisi

Stokastik Yol Problemleri
-Gecikmeli Problemler

Uygulamalar
-Stokastik Kontrol ve Degistirme Problemleri
-Dinamik Envanter Sistemleri

10

Dogrusal Dinamikli ve Kuadratik Kriterli
Stokastik Problemler

-Kesinlik Esdegerliligi

-Daha Genel Modeller

11

Optimizasyon Problemleri ve Ogrenme
-Giris

-Bayes Kanunu

-Ogrenmeli En Kisa Yol Problemi

12

Markov Karar Suregleri
-Optimal Politika
-Hesaplama Yaklagimlari

13

Markov Karar Sirecleri (devam)
-Sonlu Dénem Markov Karar Surecleri
-Sonsuz Dénem Markov Karar Surecleri

14

Ogrenci Proje Sunumlari




22

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
Kaynaklar:

1. Dynamic Programming and Optimal Control; Dimitri P.
Bertsekas; 3. Baski, Athena Scientific

2. Linear Programming and Network Flows, S.M. Bazaraa,
J.J. Jarvis and H.D. Sherali; 2. Baski; Wiley

3. Dynamic Programming; R Bellman , PrincetonUniversity
Press

4. Linear Algebra and Its Applications, G. Strang; 3. Baski,

Saunders HBJ

23 |Degerlendirme

YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 25.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 25.00
Y1l Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Y1l ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00
Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar Sinav ve Sunum

24 |AKTS /iS YOKU TABLOSU
ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is

Yuki (Saat)

Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 10.00 140.00
Odevler 1 30.00 30.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 5.00 5.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 8.00 8.00
Toplam ig Yk 225.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 7.50
Dersin AKTS Kredisi 7.50

25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 [PY4|PY5 [PY6 |PY7[PY8[PYS [PY10|PY11 |PY12 |PY13|PY14 [PY15 |PY16
oK1 A A A A A R 1 o |o 0 0
OK2 A A A A A R 1 o o 0 0
OK3 A A A A A R 1 o |o 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




