OTONOM SiSTEMLER

1 |Ders Adi: OTONOM SISTEMLER
2 |Ders Kodu: BM6032
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Doktora
5 |Dersin Verildigi Yil: 1
6 |Dersin Verildigi Yariyil 2
7 |Dersin AKTS Kredisi: 6.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. KEMAL FIDANBOYLU
15 Dersi Veren Diger Ogretim i
Elemanlari:
) e-posta: kfidan@uludag.edu.tr
16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Uludag Universitesi, Bilgisayar Mihendisligi Bolimu
Gorikle Kampisl, 16059 Nilufer, Bursa
17 |Dersin WEB adresi:
Bu derste, otonom sistemlerin mimarisi, tasarimi, modellemesi, bilgi
19 |Pain Aree: tg_m§ille_|_'i, testleri_, 6grenn_1e bigimleri, karar verme mekgnizmalgfl,
¢6zum Uretme ydntemleri, makine- makine, insan-makine ve diger
sosyal etkilesimleri, yonetimsel organizasyonu iglenecektir.
19 [Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: Muhendislik Bilimleri: %85; Mihendislik Tasarimi: %15
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Otonom sistemleri tanimlamak
Otonom sistemlerin mimarisini ve tasarimini anlamak
3 O__tonom si.st'e'mlerin modellemesini, bilgi temsillerini ve test
yontemlerini incelemek
4 Otonom sistemlerin bgre__nmg bigimle_rini, kara_r verme
mekanizmalarini ve ¢d6zim Uretme yontemlerini anlamak
5 Otonom si_stemlerin _makine-makine, insan-makine ve diger
sosyal etkilesimlerini anlamak
6 Mobil otonom sistemlerini tanimlamak
7
8
9
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama

1 |Otonom sistemlere giris.

Otonom sistemlerin mimarisi.

3 Otonom sistemlerin tasarimi.




4 |Otonom sistemlerin modellemesi.
5 |Otonom sistemlerin bilgi temsilleri.
6 |Otonom sistemlerin testleri.
7 |Otonom sistemlerin 6grenme bigimleri.
8 Otonom sistemlerin karar verme
mekanizmalari.
9 Otonom sistemlerin ¢6zim Uretme
yontemleri.
10 Otonom sistemlerin makine-makine
etkilesimleri.
11 Otonom sistemlerin insan-makine etkilesimleri
ve diger sosyal etkilesimleri.
12 Otonom sistemlerin yonetimsel
organizasyonu.
13 |Otonom sistemlerin faydalari ve sorunlari.
14 |Mobil otonom sistemler.
22 Ders Kitabi:
-Dilip Kumar Pratihar, Lakhmi C. Jain, Intelligent
Autonomous Systems, Foundations and Applications,
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger SRR VENEE, 200
s Yardimci Kitaplar:
- Jitendra R. Raol, Ajith K. Gopal, Mobile Intelligent
Autonomous Systems, CRC Press, 2013.
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 20.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 20.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 3 100.00
Yil igi galismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Bagariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

Ara sinav ve final sinavinda ders konulariyla ilgili
klasik problem ¢ozme yetenegi dl¢lilecektir. Proje,
ders iceridi ile ilgili bir konuda arastirma, similasyon,
rapor yazma ve sunum icerecektir.

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuki (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 5.00 70.00
Odevler 1 33.00 33.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 15.00 15.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam is Yk 180.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 6.00
Dersin AKTS Kredisi 6.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 5 4 4 13 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 5 5 4 4 |3 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 5 5 4 4 |3 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 5 5 4 4 13 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 5 5 4 4 |3 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 5 5 4 4 13 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




