AYRIK ZAMANLI KONTROL SISTEMLERI

1 |Ders Adi: AYRIK ZAMANLI KONTROL SISTEMLERI
2 |Ders Kodu: EEM4113
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 7
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Otomatik Kontrol tavsiye edilir.
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatorii: Dog. Dr. FIGEN ERTAS
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
) E-posta:fertas@uludag.edu.tr
16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Tel: (224) 294 2017
Adres: Elektrik-Elektronik Mihendisligi Bolimiu, 5.Kat, No:524
17 |Dersin WEB adresi: http://home.uludag.edu.tr/~fertas
. . Ayrik zamanl dogrusal kontrol sistemlerinin temel prensipleri ve
18 [Dersin Amaci: tasarim yontemleri hakkinda égrencileri bilgilendirmek.
19 |Dersin Mesleki Geligime Katkisi: kOang:rTlcrller otomatik kontrol sistemlerinin ileri konularinda deneyim
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Ayrik Zamanli Kontrol Sistemleri hakkinda kuramsal ve
1 uygulamali bilgileri ayrik-kontrol sistemleri alanindaki
muhendislik problemlerinin modellenmesinde ve
¢6zimunde uygulayabilme;
Ayrik Zamanli Kontrol Sistemleri alaninda kargilasilan
2 karmasik mihendislik problemlerini uygun analiz ve
modelleme ydntemlerini secerek saptayabilme,
tanimlayabilme, formule edebilme ve ¢dzebilme;
Ayrik zamanli Kontrol Sistemleri ile ilgili kargilasilan
3 karmasik bir sistemi, sireci, gercekgi kisitlar ve kosullar
altinda modern tasarim yéntemlerini uygulayarak
tasarlayabilme;
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21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS iICERIKLERI
Teorik Uygulama




Ayrik zamanli sistemlerin durum-uzay

1 gosterimleri
2 Kanonik Bigcimler (Késegen Bigim, Kontrol
edilebilir Bigim, vb)
3 Ayrik zaman durum-uzay denklemlerinin
¢OzUmu
4 Surekli zaman durum-uzay denklemlerinin
ayriklastiriimasi
5 Kontrol edilebilirlik, G6zlenebilirlik ve Rank
Testleri
6 Durum-uzay analiz ve tasarimi i¢in gerekli
dontsimler
7 |Kutup Yerlestirme ile Tasarim
8 |Referans Girisli Kontrol Sistemi
9 |Durum Gozleyiciler
10 [Tam-Dereceli Gozleyiciler
11 [Min dereceli Gozleyiciler
12 |Kutup yerlestirme ile gozleyici Tasarimi
13 |Deadbeat Tasarim
14 |[Servo Sistemler /Genel Tekrar
22 1. Discrete-time Control Systems, 2nd Ed., K. Ogata,
Prentice Hall, 1995
2. Linear Systems : A State Variable Approach With
Numerical Implementation, R. A. DeCArlo, Prentice Hall,
1989
Ders Kitab:. Referanslar ve/veva Dider 3. State Variables for Engineers, 2nd Ed., P. M. DeRusso,
D ya g R. J. Roy, C. M. Close and A. A. Desrochers, John Wiley
Kaynaklar:
and Sons, 1998
4. Modern Control Design With Matlab and Simulink, A.
Tewari, John Wiley and Sons, 2002
5. Modern Control Systems Analysis and Design Using
Matlab and Simulink, R. H. Bishop, Addison-Wesley,
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(;i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 25.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 2 15.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 4 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

ngme ve degerlendirme, Bursa Uludag Universitesi
Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Ydnetmeligi
ilkelerine gore yapilmaktadir.

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 2.00 28.00
Odevler 2 5.00 10.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 20.00 20.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam is YUk 140.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.00
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 0 5 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 0 0 5 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




