GUC AKTARMA ORGANLARI

1 |Ders Adi: GUC AKTARMA ORGANLARI
2 |Ders Kodu: 0OTOZ203
3 |Ders Turi: Zorunlu
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 3
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :|2
11 |Dersin Onkosulu: Temel makine elemanlari dersini almis olmak
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr. Gér. OMER OZKOCA
15 Dersi Veren Diger Ogretim Meslek Yuksekokullari Yonetim Kurullarinin gérevlendirdigi 6gretim
Elemanlari: elemanlari.
Ogr.Gér.Omer Ozkoca
e Pl oo (ozkoca@uludag.edu.tr,
16 |Koordinator lletisim Bilgileri: Tel: 224 2042343,
B.U.U. T.B.M.Y.O Otomotiv Teknolojisi Programi)
17 |Dersin WEB adresi:
. ; Bu derste aracin gug aktarma organlarinin bakim ve onarimlarini
i) | Dersin Ameer yapilmasi amaglanmaktadir.
. . . . Ogrencilere meslek yasamlarinda kullanabilecekleri Glig Aktarma
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: Organlari konularinda bilgi ve becerileri kazandirmak.
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Glg¢ aktarma organlarinin ¢alisma ilkelerini kavrayabilme.
1 Temel gu¢ aktarma organlari terimlerini kavrayabilme ve
mesleki teknik dil kullanabilme.
Tasit karakteristikleriyle motor karakteristiklerini
2 kargilagtirabilme, aktarma organlarina olan ihtiyaci
yorumlayabilme. Gug¢ aktarma organlarinin tagit Gzerinde
calisma kosullari hakkinda yorum yapabilme
Kavramalar ve kavrama karakteristiklerini, Mekanik
3 Kavrama ve Manyetik kavramayi, Hidrolik Kavramalari ve
karakteristiklerini. Tork Konvertorleri ve kullanim
amaglarini kavrar, kinetigini ¢éztimleyebilir
Vites Kutulari ve gesitlerini 6grenir. Disli oranlarinin
4 bulunmasi bilir ve vites dedisim diyagramlarini gizerek
analiz edebilir Senkromeng tertibatlarini ve disli
mekanizmalarini égrenir
5 Digli oranlariyla tahrik karakteristigi arasindaki iligkiyi bilir,
yorumlar ve hesaplamalarini yapar.
Otomatik Vites Kutularini tanir, galismasini égrenir,
6 sistemleri Gzerinde yorum yapabilecek dizeyde bilgi sahibi
olur.
7 Planet disli sistemi, ve kullanim alanlarini 6grenir. Sistemin
calismasiyla ilgili temel hesaplamalari yapar
8 Saft ve Mafsallari tanir, kinematigini ¢ézer, kullanim
geregini kavrar.




9 Diferansiyel kinetigini ve elemanlarini tanir, galismasini
bilir
10 Akslar ve diger ara elemanlari tanir ve galismasini 6grenir
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS i(}ERiKLERi
Teorik Uygulama
Gug aktarma organlarinin tanimi, gesitleri,
ﬁleekrrea:::;l.g;g”?lz’;arrn'lz\%g;gllg?ndan Kavrama tertibatinin atélyedeki kesit motor tizerinde ve
) L sasili arag Uzerinde inelenmesi. Kavrama diski
1 l;:\éirglg:iél.la}éiagiSkaikLzr\]lfgn?;ﬁ:Ir:k(l;zrl’lskri\;rama e_Iema.n.Iarlmn incelenmesi. Cesitli animasyonlar ve egitim
prensibi, hareket iletme ve kesme konumu., filmleri ile kavramanin galigmasinin incelenmesi.
Tek diskli kavramanin parcalari
Kavrama kumanda tertibatlari, hareket iletme
cubuklu sistem, spiral telli sistem, hidrolik
el Ueliflor el [Pl il G210zl el Sasili arac ve doblo arag lzerinde kavrama tertibatinin
2 |ayarlari, arizalari ve onarimlari. Ayirma alismasinin incelenmesi
catallari ve ayirma yataklari. Tek diskli galls
kavramanin hareket iletme ve hareket kesme
durumundaki galigsmasi.
Kavramanin moment iletme kapasitesi,
kavrama pedalina uygulanan kuvveti Kavramanin fiziksel boyutlarinin sekiller Gzerinde
3 |azaltmak amaciyla kullanilan sistemler, belirtilerek, fiziksel boyutlara bagl olarak iletilecek
diyafram yayli kavramalar, hidrolik kumanda |momenti hesaplamak ve 6rnek probem ¢6zmek.
tertibatlari
Kavrama tertibati arizalari, arizalarin
belirlenmesi, ariza nedenleri ve arizalarin Cesitli arizalardan dolayi asinip, zarar goéren ve bu
4 giderilmesi. Otomobillerde kullanilan kavrama |nedenle degistirilen kavrama tertibatlarinin incelenmesi.
tertibatlarinin teknik dékiimanlardan Ogdrencilerin getirecegi araglar Gzerinde kavrama
incelenmesi. Kavrama tertibatinda yapilan trtibatinda ariza bulma ¢alismasi yapmak
islemlerin agiklanmasi.
le;eslalj‘tcjigjll?LISIIIZr%?rgzwnt:;;r?lla\r/ie\r/?t?a?rlu Vites kutusunun galismasinin kesit vites kutusu Uzerinde
kutgsunda moment ve hiz dedi imlerinin incelenmesi. Atdlyede bulunan dnden ¢ekisli araglara ait
5 |saglanmas vites kutusunda Ejllanllan vites kutularinin sékulmesi, pargalarinin incelenmesi, vites
di gl;iler Ka ;CI disli tio vites kutulari degistirme ve Kkilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere ait
glier. Rayict digl ip . X digli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun
senkromegli vites kutulari. Vites kutusunu alismasinin analizi
olusturan parcalar, Galls :
gsl?gkr:qoargfg{yit\g J(sejul(r:trléll?al;l|’nr|)r?Eﬁilealgnvrgesi Atélyede bulunan arkadan itigli araglara ait vites kutularinin
; ' < ’ sokulmesi, parcalarinin incelenmesi, vites degistirme ve
6 ?)/::aenslakrﬁjtl\J/Si’:Je r;ugesgeilgtli?rrnn:?;Ig(rarﬁkdeenvri]tzs kilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere ait digli oranlarinin
dislerlinin cevresel hizlannin esitiemesi. hesaplanmasi. Vites kutusunun galigsmasinin analizi.
Atélyede bulunan arkadan itigli ve dnden c¢ekisli aracglara
Mekanik vites kutularinda olugacak arizala, |[ait vites kutularinin sékilmesi, parcalarinin incelenmesi,
7 |arizalarin belirlenmesi, aria nedenleri ve vites degdistirme ve Kilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere
arizalarin giderilmesi. ait digli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun
calismasinin analizi.
8 |Ders tekrari ve Ara Sinav
o T . |Atdlyede bulunan arkadan itigli ve énden ¢ekisli araglara
a:g?ﬁltﬁI\gﬁler?u’ll(lin:g?/lrtla?iln&iﬂlﬁiirbiggmatlk ait vites kutularinin sékilmesi, parcalarinin incelenmesi,
¥ : . .. |vites dedistirme ve Kkilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere
9 Eg;’:ﬁ;‘ﬂ 'chuitﬁrﬂ]az?'rg::;'el-zzk”k;r;r:g?\%n ait digli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun
lanet disli s?ste?nindé hiz ve mo§ment calismasinin analizi. Otomotik vites kutulari ile ilgili egitim
geui tirmse islemleri cdlerinin izlenmesi ve internet taramasi ile elde edilen
91 s aimasyon, resim, tablo ve seklerin incelenmesi
Atélyede bulunan arkadan itisli ve 6nden c¢ekisli aracglara
N o . ait vites kutularinin soékilmesi, pargalarinin incelenmesi,
Oatc]mg::i( \;':Svglglulaar:]ggr:':roa“ﬁ( ?ﬁ;/sr:elerl, vites degistirme ve Kkilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere
10 (Y29 pomp gals ’ ait disli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun

elektro vanalarin ve hidrolik devrenin
galismasinin agiklanmasi

galismasinin analizi. Otomotik vites kutulart ile ilgili egitim
cdlerinin izlenmesi ve internet taramasi ile elde edilen
animasyon, resim, tablo ve sekillerin incelenmesi




Robotize vites kutularin tanimi, 6zellikleri ve
avantajlari, kullanim 6zellikleri, gésterge

Atoélyede bulunan arkadan itisli ve 6nden ¢ekisli araglara
ait vites kutularinin sékilmesi, pargalarinin incelenmesi,
vites degistirme ve kilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere

11 tablosu Gizerindeki sembolleri ve uyari ait digli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun
lambalari. Robotize vites kutularinin yapisi calismasinin analizi. Otomotik vites kutulari ile ilgili egitim
' " |cdlerinin izlenmesi ve internet taramasi ile elde edilen
animasyon, resim, tablo ve gekillerin incelenmesi
Atélyede bulunan arkadan itigli ve 6nden c¢ekisli aracglara
Robotize vites kutularinin calismasi. Vites ait vites kutularinin sékilmesi, pargalarinin incelenmesi,
degistirme ve vites gecis stratejileririin vites degistirme ve Kkilit tertibatlarinin incelenmesi, viteslere
12 belirlenip gerceklestiriimei. Robotik vites ait digli oranlarinin hesaplanmasi. Vites kutusunun
kutularinin bakim i$lemeri. galismasinin analizi. Otomotik vites kutulari ile ilgili egitim
’ cdlerinin izlenmesi ve internet taramasi ile elde edilen
animasyon, resim, tablo ve sekillerin incelenmesi
B R meer. Aol bulunan aka K tertpatan izl
o L ) iferansiyelerin sékilmesi, pargalarinin ve hareket gegis
duggi/;;s]?;rgn%fﬁﬁllfrg? r%ea?ggld\llz T(Zylm sirasinin incelenmesi, diferansiyelin montaj edilip diz yol
birlestirme énzalan ve viraj galismasinin incelenmesi
14 |Hareket iletme sistemleri ,arka kopri momenti|Atdlyede bulunan arka kopru tertibatlar Gzerindeki
ve aborbe edilmesi. Akslarin gorevi, 6zellikleri |diferansiyelerin sékilmesi, pargalarinin ve hareket gecis
akslarda yapilan iglemler. Diferansiyellerin sirasinin incelenmesi, diferansiyelin montaj edilip diz yol
gorevi, diferansiyeli olusturan pargalar, ve viraj calismasinin incelenmesi
22 Motorlu Tasitlarda Gii¢ Aktarma Organlari,
R.Arslan,A.Siirmen,C.Kaplan,M.i.Karamangil
YARDIMCI KITAPLAR: 1.Motorlu Araglarin Giig Aktarma
Organlari —Demir YUCELEN Asim BETUN 2.Megep ders
kitabi 3.Fiat Egitim notlari 4. WW Egitim Notlari 5.Toyoto
Egitim Notlari 6.Bosch Automotive Handbook 7.Cesitli
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger otomotiv Ureticilerinin hazirlamis oldugu egitim cd leri
Kaynaklar: 8.Cesitli internet sitelerinden elde edilen resim, sema,
animasyon ve filmler DERS ARACLARI: Sasili tempra
arac, Doblo arag, kesit motor, atdlyede bulunan énden
cekisli ve arkadan itisli araglara ait vites kutulari. Arka
kopri ve diferansiyeller, motorculuk e aletleri, bilgisayar ve
projeksiyon cihazi.
23 |Degerlendirme

YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 30.00

Kisa Sinav 0 0.00

Odev 1 10.00

Y1l Sonu Sinavi 1 60.00

Toplam 3 100.00

Y1l ici calismalarinin Basariya Orani 40.00

Finalin Basariya Orani 60.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

Olgme ve degerlendirme, Bursa Uludag Universitesi
Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Yonetmeligi
ilkelerine gbre yapiimaktadir.

24

AKTS / iS YUOKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 14 2.00 28.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme) |2 15.00 30.00
Odevler 1 10.00 10.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 14.00 14.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 14.00 14.00
Toplam is Yk 138.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.13
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 0 0 0 |0 5 0 2 0 3 0 0 0 0 0 0
OK2 4 |0 0 0 |0 5 0 3 0 3 0 0 0 0 0 0
OK3 4 |0 0 0 |0 5 2 3 3 2 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |0 0 0 |0 5 2 3 3 2 0 0 0 0 0 0
OK5 4 |0 0 0 |0 5 2 3 0 2 0 0 0 0 0 0
OK6 4 |0 0 0 |0 5 2 3 3 2 0 0 0 0 0 0
OK7 3 0 0 0 |0 5 4 3 0 3 0 0 0 0 0 0
OKs8 3 0 0 0 |0 5 2 2 0 2 0 0 0 0 0 0
OK9 2 0 0 0 |0 5 2 3 3 3 0 0 0 0 0 0
OK10 0 0 0 0 |0 0 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




