MEKANIZMA TEKNIGi

1 |Ders Adi: MEKANIZMA TEKNIGI
2 |Ders Kodu: MAK3037
3 |Ders Turi: Zorunlu
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 3
6 |Dersin Verildigi Yariyil 5
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiz yuze
14 |[Dersin Koordinatori: Dog. Dr. SEVDA TELLI
Prof.Dr. Osman KOPMAZ )
Dr.Ogr.Uyesi Sevda TELLI CETIN
Dersi Veren Diger Ogretim Dr. Ogr. Uyesi Ahmet YILDIZ
15 Elemanlarr: . -
' Ars.Gor. Ercan DUZGUN
Ars.Gor. Mert Ali OZEL
16 |Koordinator iletisim Bilgileri: 0224 294 19 62 okopmaz@uludag.edu.tr
17 |Dersin WEB adresi:
Cesitli hareket tiplerinin elde edilmesi, donustirilmesi ve
iletiimesine iliskin metotlari 6gretmek, farkl tipte mekanizmalari ve
18 |Dersin Amaci: bunlarin kinematik analiz ve tasarimina ait ilkeleri tanitmak ve
incelemek, bunlarin mekanizma ve makinelere nasil tatbik
edilecegini gostermektir.
Bu dersi alan dgrenciler;
Mevcut bir mekanizmanin sistematik analizini yaparak serbestlik
derecesini hesaplayabilir ve kinematik zincirini olusturabilir. Temel
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi: tasarim parametreleri verilen bir dort cubuk veya krank-biyel
mekanizmasini boyutlandirabilir. Ayrica verilen bir mekanizmanin
kinematik analizini en az 2 farkli metot kullanarak yapabilir.
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Mekanizma tanimini ve mekanizmalari olusturan temel
unsurlari 6grenir.
> Mekanizmalarda serbestlik derecesini belirleme, kinematik
analiz ve sentez yetisi kazanir.
3 Farkl mekanizmalarin kinematik analizini yapabilir.
4 Cubuk mekanizmalari ve diizlem kam mekanizmalarini
tasarlayabilir.
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Dersin Igerigi:

Hafta

DERS IGERIKLERI

Teorik

Uygulama

Mekanizma teknigine giris, temel tanim ve

1 |kavramlar, mafsallarin tanimi,
siniflandiriimasi
2 Serbestlik derecesinin tanimi ve mafsallar igin
belirlenmesi
3 Kinematik zincirler, siniflandiriimasi ve
serbestlik derecesi hesabi
4 Mekanizmalarin siniflandiriimasi, serbestlik
derecesi bulma ve istisnai haller,
5 |Mecburi hareketlilik kriteri, Griibler Teoremi
6 Duzlemsel gubuk mekanizmalari, Grashof
kriteri, Baglama agisi, Alt konstriiksiyonu.
7 |Kinematik analize giris, gevrim denklemleri
8 Kompleks sayilar metodu ile kinematik analiz
(konum ve hiz analizi)
9 Kompleks sayilar metodu ile kinematik analiz
(ivme analizi)
10 Grafik metot ile kinematik analiz, Aronhold-
Kennedy teoremi
11 |Kam mekanizmalari, hareket kanunlari
12 Kam temel daire yarigapi hesabi, Kam profili
tayini
13 |Disgli mekanizmalari
14 |Planet digli mekanizmalari
22 -MAK3007 Makine Teorisi Ders Notlari, O. Kopmaz —
S.Telli Cetin.
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger -Makine Teorisi |, Eres SGylemez
Kaynaklar: -Mekanizma Teknigi, |.Deniz Akgali, H.Mutlu.
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

Yil iginde ve yil sonunda olmak Uzere iki yazili sinav
yapiimaktadir.

24

AKTS / iS YOKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuki (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme) |10 5.00 50.00
Odevler 1 10.00 10.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 6.00 6.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 12.00 12.00
Toplam is YUk 120.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.00
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 3 3 3 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 4 |4 0 0 |3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |0 4 0o |4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok disiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiuksek
Duzeyi:




