ROBOTIGE GIRIS

1 |Ders Adi: ROBOTIGE GIRIS
2 |Ders Kodu: EEM4318
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 8
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatorii: Prof. Dr. Enes YIGIT
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
) enesyigit@uludag.edu.tr, +90 (224) 2942018, Bursa Uludag
16 [Koordinator lletisim Bilgileri: Universitesi, Muhendislik Fak., Elektrik-Elektronik Mih. Bolumu
Gorukle / BURSA
17 |Dersin WEB adresi:
Bu dersin amaci, 6grencilere, mekanizmalar ve robot mihendisligi
18 [Dersin Amaci: konusunda temel konular hakkinda bilgi vermektir. Temel
konulardan kasit diz/ters kinematik, robot tipleridir
19 [oersin Mesion Gelisme Kats: (19 5P, sragime v snale sme yelrign narek
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Robot tipini belirleyebilmek, Robot i¢in serbestlik
1 derecesini hesaplayabilmek, Diiz ve ters kinematik
problemini belirleyebilmek.
Bir seri robot icin homojen dénusim matrislerini
2 kurabilmek ve temel rotasyon matrislerini kullanabilmek
,Robot icin kol matrisini yazabilmek
3
4
5
6
7
8
9
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI

Teorik Uygulama

1 [Mekanizmalara Girig

Mekanizmalara Giris




Mekanizmalarin Siniflandiriimasi

Serbestlik Derecesi

Grafik Kinematik Analiz

Analitik Kinematik Analiz

Ara Sinav

3
4
5
6 |Grafik Kinematik Analiz
7
8
9

Ters Kinematik

Robot Sistemlerine Girig

11 [Dontsim Matrisleri

12 |Homojen Donlisim Matrisleri

13 |Robot Kol Matrisi

Ters Kinematik

Kaynaklar:

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger

Introduction to Robotics: Mechanics and Control:
International Edition, 3/E John J. Craig, Adept Technology,

Inc.

Kinematics, Dynamics, and Design of Machinery / Edition

2 by Kenneth J. Waldron, G. L. Kinzel

23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

Ara Sinav ve Yariyil Sonu Sinavi

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU

ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)

Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamal Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme) |0 0.00 0.00
Odevler 2 15.00 30.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 25.00 25.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 25.00 25.00
Toplam ig Yk 122.00
Toplam Is Yiikii / 30 saat 4.07
Dersin AKTS Kredisi 4.00




25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|{PyY2 [PY3 [PY4|PYs [PY6 |PY7[PY8[PYS [PY10|PY11 |PY12 |PY13|PY14 [PY15 |PY16
oK1 3 |4 fo o o Jo Jo Jo o fo o 2 o |o 0 0
OK2 3 |4 fo o o Jo Jo Jo o fo o 2 o |o 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek

Duzeyi:




