LAZER TARAMANIN TEMELLERI

1 |Ders Adi: LAZER TARAMANIN TEMELLERI
2 |Ders Kodu: HRTS 226
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 4
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr. Gér. MURAT GULER
15 Dersi Veren Diger Ogretim Ogr. Gér. Murat GULER
Elemanlari:
Ogr. Gor. Murat GULER
16 |Koordinatér letisim Bilgileri: }"afita ve Kadastro Programi
znik Meslek Yuksekokulu
E-posta: muratguler@uludag.edu.tr
17 |Dersin WEB adresi:
19 |Pain Aree: Laz_e_r'taramg f[eknolojisinin te;mel prensiplerini tanimak ve LiDAR
verisi ile ¢esitli uygulamalari incelemektir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkist: (I\)/llgg:lergieﬁin yeni ve gelismekte olan uygulamalarinin farkinda
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Lazer taramanin temellerini anlama.
2 LiDAR olgilerinin kullanim alanlari hakkinda bilgi sahibi
olma.
Lazer tarama veri formatlari ve standartlarini bilme.
LiDAR 6l¢gme prensiplerini kavrayabilme.
5 I:iD_AR__ve qiger Olcme yontemlerinin pirpirlerjng gore
ustunlukleri ve zayifliklari hakkinda bilgi sahibi olma.
6 Lazer taram_a verisin_in islenmesinde kullanilan en iyi
uygulama yéntemlerinden haberdar olma.
7 nger tarama verisine yaygin kullanilan veri isleme
yontemlerini uygulayabilme.
8 Uygulgmalgrda kuI'IamIac'ak lazer tarama verisi
gerekliliklerini tespit edebilme.
9
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS iICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |[Lazer taramaya giris.

LiDAR trleri. Hava, yersel ve mobil lidar.




Hava LiDAR ugus planlamasi ve 6lgme

3 prensipleri.
4 |LIDAR koordinat sistemleri.
5 |Nesne noktalarinin koordinatlandiriimasi.
6 |Hava LiDAR formatlarinin incelenmesi.
7 Hava LiDAR Kkalite kontroll, hata kaynaklari,
kalibrasyon.
8 |Ders tekrari.
9 [Hava LiDAR verisi isleme: Gurulti giderme.
10 [Hava LiDAR verisi isleme: SAM Uretimi.
11 |Hava LiDAR verisi isleme: Siniflandirma.
12 [LiDAR hata kaynaklari.
13 [LiDAR avantaj ve dezavantajlari.
14 |[LiDAR ve fotogrametrinin birlikte kullanimi.
22 Shan, J., Toth, C.K., 2018. Topographic Laser Ranging
and Scanning: Principles and Processing (2nd edition).
CRC Press.
Vosselman, G., Maas, H., 2010. Airborne and Terrestrial
Laser Scanning. CRC Press.
Renslow, M.S., 2012. Manual of Airborne Topographic
Lidar. American Society for Photogrammetry and Remote
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Sensing.
Kaynaklar: Li, Z., Zhu, Q., Gold, C., 2005. Digital Terrain Modeling:
Principles and Methodology. CRC Press.
Vosselman, G., Maas, H., 2010. Airborne and Terrestrial
Laser Scanning. CRC Press.
Renslow, M.S., 2012. Manual of Airborne Topographic
Lidar. American Society for Photogrammetry and Remote
Sensing.
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

Bu dersin basarisi hakkinda karar vermek amaciyla
etki orani % 40 olan 1 vize ve % 60 olan 1 final sinavi
yapilmaktadir. Bu ders kapsaminda 6grencilerin ham
basari puanlarinin harf notlarina dénustirilmesini
saglayan bagil degerlendirme sistemi
uygulanmaktadir.

24

AKTS / iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 3.00 42.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 8.00 8.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 12.00 12.00
Toplam is Yk 98.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 2 1 3 2 |5 5 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK2 2 1 3 2 |5 5 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK3 1 2 3 2 |5 5 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK4 2 1 2 2 |5 4 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK5 1 1 1 1 |5 5 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK6 3 1 1 1 |3 4 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OK7 2 1 1 1 |3 4 1 4 4 5 3 4 0 0 0 0
OKs8 2 1 3 1 |4 4 1 3 4 5 3 4 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




