ENDUSTRIYEL KONTROL SiISTEMLERI ve OLGME

1 [|Ders Adi: ENDUSTRIYEL KONTROL SISTEMLERI ve OLCME
2 |Ders Kodu: MAK4030
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 8
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Dr. Ogr. Uyesi GURSEL SEFKAT
15 [E)Earr?:a\éclearﬁ? Diger Ogretim Yok
E-Posta: sefkat@uludag.edu.tr
16 |Koordinatér iletisim Bilgiler: vekooz: 2on loels o
Posta Adresi: U.U., Muh.—Mim. Fakultesi, Makine Mih. Bolimi,
16150 Gorukle/Bursa
17 |Dersin WEB adresi: http://www20.uludag.edu.tr/~mtd/Mak4030.htm
Muhendislik alaninda kullanilan endustriyel kontrol sistemleri ve
L8 s A ggrrgr?cﬁfrrin;l;] Egnhdaakillrs]ﬁae;eagrkn;ﬁI‘a);t i:(pblerge"sigs rtinlgg?:ng@ iGin
hazirlamak.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Endustriyel kontrol sistemlerini kavrayabilme.
2 Zaman alaninda kontrol sistemi tasarlayabilme.
3 Kontrol sistemi tasariminda durum uzayi yaklagimini
uygulayabilme.
4 Frekans alaninda kontrol sistemi tasarlayabilme.
5 Mijhenc_jislik alaninda kullanilan 6lgme aletlerini
taniyabilme.
6 Olgme sistemleri ve aletlerinin galisma prensiplerini
kavrayabilme.
7 Deneysel calismalarda kullanilacak olgme aletini
secebilme.
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS iICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |[Girig

Klasik Kontrol Yontemlerinin Temel ilkeleri




Endustriyel Kontrol Sistemleri

Endl'jstriy_el Kontrol Sistem Elemanlari ve
Calisma llkeleri

Kontrol Sisteminin Modelleme Yoéntemleri

Denetim Sistem Tasarimi ve Analizi

Olcme Sistemleri

Boyut Olguimii ve Boyut Olgme Teknikleri

Algilayicilar ve Elektriksel Dénustlrgeg
Elemanlari

Ders tekrari ve Ara Sinav

Kapasitif ve Endiktif Donlstirgeg ve
Uygulama Ornekleri

Kuvvet, Moment ve Mil Giicii Olguimii

Yiizey Piriizltligi ve Olgimii

Mikroislemci Denetimli Olgl ve Kontrol
Duzenleri

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
Kaynaklar:

1.Yiiksel i., Otomatik Kontrol, Sistem Dinamigi ve Denetim
Sistemleri, U.U. Vipas A.S., 2001

2.0gata K., Modern Control Engineering, Second E.,
Prentice-Hall Inc., 1990

3.Kutman H., H., Endustriyel Elektronik, Birsen Yayinevi
Ltd. Sti., istanbul, 1998

23 |Degerlendirme

YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 30.00

Kisa Sinav 1 10.00

Odev 2 10.00

Y1l Sonu Sinavi 1 50.00

Toplam 5 100.00

Y1l ici calismalarinin Basariya Orani 50.00

Finalin Basariya Orani 50.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

24

AKTS / iS YOKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 1.00 14.00
Odevler 2 6.00 12.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 5 2.00 10.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 15.00 15.00
Toplam is Yk 89.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 2.97
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 4 |2 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 0 3 3 0 |1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 0 3 3 0 |1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 0 3 3 0o |1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 0 0 0 3 |4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK6 0 0 0 3 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK7 0 0 0 0o |4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




