KLASIK TEORIK MEKANIK ve UYGULAMALARI

1 |Ders Adi: KLASIK TEORIK MEKANIK ve UYGULAMALARI
2 |Ders Kodu: MAK5256
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Yuksek Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 1
6 |Dersin Verildigi Yariyil 2
7 |Dersin AKTS Kredisi: 6.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. YASAR PALA
15 [E)S;ia\ﬁarﬁ? Diger Ogretim Prof.Dr. Yagar PALA
) Prof.Dr. Yasar PALA )
16 |Koordinator lletisim Bilgileri: (mypala@uludag.edu.tr, U.U., Makine Bolimu, Gérukle, 16059,
Bursa)
17 |Dersin WEB adresi:
Dersin amaci, mihendislik mekanigi, fizik ve mihendislik alaninda
18 [Dersin Amaci: ortaya cikan problemlerin ¢6zilmesi ve ¢ozulmesi icin gerekli olan
ileri dizey yontemleri kurmaktir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
Rijit cisimler mekanigindeki ileri dizey yéntemlerin
1 karmasik mihendislik problemlerini modellemede ve
¢6zmede kullaniimasini saglama .
2 Mater_nqtik, temel bi!im ve mihendislik bilgilerini kullanma
becerisi kazandirabilme.
3 Makine ve diger"mijlhendislilf problemlerin! tanimlama,
modelleme ve ¢6zme becerisi kazandirabilme
4 Muhendislik basta olmak Uzere bilime toplu bir bakis agisi
kazandirma.
5 Sistem analiz ve sentez yapabilme kabiliyeti dnemli 6iclde
artirabilme
6
7
8
9
10
21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama




Noktanin Kinematigi. Dinamigin Genel
1 Teoremleri.Evrensel Cekim.Kati Cismin
Mekanigine Giris.Kati cisimlerin (¢ boyutlu
kinematigi
2 |Kati cisimlerin G¢ boyutlu kinematigi
3 |Kati cisimlerin ¢ boyutlu kinetigi
4 |Kati cisimlerin U¢ boyutlu kinetigi
5 ileri Titresim teorisi
6 ileri Titresim teorisi
Analitik mekanik:
Genellestiriimis Koordinatlar
Konfiglrasyon Uzayi
7 Baglar
Sanal lller llkesi
D'Alambert prensibi
8 Holonom Olmayan Haller, lagrange ¢arpanlar
Metodu
9 |Ders tekrari ve Ara Sinav
Noether Toeremi )
Mekanigin Varyasyon llkesine Giris:
10 |Hamilton Varyasyon IskesiKonfiglirasyon
Uzayinin Geometrisi, Fermat Ilkesi
Geometrik optik ile Nokta Dinamigi Arasindaki
11 Formel Benzerlik
Hamilton Formalizmi
Déniisiimler Teorisi ve invaryans Ozellikleri
12 Hamilton Jacobi Diferensiyel Denkleminin
Integrasyonu
13 |Hamilton Jakobi Teorisine gore Dalga
Denklemi
14 |Hamilton Jacobi Diferensiyel Denkleminin
Integrasyonu
Hamilton Jakobi Teorisine gére Dalga
Denklemi
22 1-Prof.Dr. Yasar PALA ,Muhendislik mekanigi,, Nobel
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger yayincilik, ISBN: 978-875-591-657-6, 2006.
Reymaklar: 2-Haim Baruh, Analytical Dynamics,
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 35.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 15.00
Yil Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Y1l i¢i calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Basariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar

24

AKTS / i$ YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 6.00 84.00
Odevler 1 25.00 25.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 35.00 35.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 45.00 45.00
Toplam is YUk 231.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 7.70
Dersin AKTS Kredisi 6.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 0 0 0 |5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 4 |0 0 4 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 0 5 0 5 10 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK5 0 0 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




