HIDROLIK PNOMATIK

1 |Ders Adi: HIDROLIK PNOMATIK
2 |Ders Kodu: MKRZ205
3 |Ders Turi: Zorunlu
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 3
7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[1
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr.Gér.Dr. ISMET GUCUYENER
15 |Ders! vVeren Diger Ogretim Ismet GUCUYENER
16 _|Koordinator lletsim Bilgile: 76O Mekatronik Prg. Bek. Gériide Bursa.
17 |Dersin WEB adresi:
19 |Pain Aree: Bu de.rstez hidrolik pndmatik sistemlerin tasarim iglemlerine ait
yeterliklerin kazandiriimasi amaglanmaktadir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Hidrolik Pnématik Devre Elemanlarini kullanabilme
2 Pndmatik ve Hidrolik sistem gug unitelerini kullanabilme
3 Pnérpatikvve H_id_rolik sistemle_rde basing, kuvvet, hiz, glg,
enerji degerlerini hesaplayabilme
4 Hidrolik Pndmatik hatlarda akis sekillerini hesaplayabilme
5 EIektropn('j_matik ve Elektrohidrolik kumanda devrelerini
tasarlayabilme
6 O_ptik,_Magnetik, Enduktif, Kapasitif sensorleri Pnomatik ve
Hidrolik devrelerde kullanabilme
7 Pnématik ve Hidrolik c_ievrelerde zamanlayicl ve sayicl role
elemanlarini kullanabilme
8 Pnémgtik devrelerde adimlayici valf uygulamalarini
yapabilme
9
10
21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 Pnématik ve Hidrolik sistem avantajlari ve Laboratuvar tanitimi
dezavantajlari
2 Pnématik sistem gi¢ Unitesinde kullanilan Pnématik uyartimli bir valfin uyari basincinin tespit

kompresor cgesitleri

edilmesi




Hidrolik sistemde ileri geri harekette basing élgimu ve hiz

3 |Hidrolik sistem gti¢ unitesi bilesenleri kontrolii
4 |Valfler ve uyari sekilleri Ayni anda iki butona basildiginda galisan pres
5 Pnomatik ve Hidrolik sistem temel Enjektor pres calismasini simgeleyen basing ve zaman
hesaplamalari kontrol deneyi
6 |Elektropnomatik ve Elektrohidrolik elemanlari |Agma gecikmeli ve kapama gecikmeli réle ¢alismasi
. . Toplu islem yapan bir sistemde kapama gecikmeli ve
7 |Pndmatik sistemlerde Lojik uygulamalar sayici role kullanimi
Toplu islem yapan bir sistemde kapama gecikmeli ve
8 |Ders tekrari |.Ara Sinav sayic! role kullanimi
9 Pnématik ve Hidrolik sistemlerde kullanilan Pnématik sistemde vakum olusturma ve vakum ayarh valf
sensorler kullanimi
Elektropndmatik ve Elektrohidrolik
10 |sistemlerde kullanilan zamanlayici ve Hidrolik sistemde hidrolik motor kullanimi ve devir élcimu
sayicilar
11 Pnomatik sistemde vakum olugturma ve Hidrolik rejeneratif devre tasarimi
uygulamalari
T . " Hidrolik sistemde yuk kontrolu ve akig bdlucu valf
12 [|Hidrolik sistemlere yiik hareket kontroli uygulamasi
13 Ders tekrari I Ara Sinav Hidrolik sistemde yiik kontroli ve akig béllcl valf
uygulamasi
| PR SR ere SinE] CaluEmEs v Pnomatik sistemde adimlayici valf kullanimi
adimlayici valf kullanimi
22 Ders notlari, Festo Pnédmatik TP 101
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger Festo Elektrohidrolik TP 601
Kaynaklar: Festo Elektrpnématik TP 201
23 |Degerlendirme
YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 2 50.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Y1l Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Bagariya Oranli 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24

AKTS / iS YUOKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 14 2.00 28.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 2.00 28.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 2 10.00 20.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam is YUk 124.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.13
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 3 2 4 |5 5 5 3 5 5 4 0 0 0 0 0
OK2 5 5 0 0 |5 5 5 3 5 5 4 0 0 0 0 0
OK3 3 3 4 4 |5 5 5 3 5 5 4 0 0 0 0 0
OK4 0 0 0 0 |5 5 0 4 5 5 4 0 0 0 0 0
OK5 0 0 0 0 |5 5 0 4 5 5 4 0 0 0 0 0
OK6 3 |4 4 5 |5 5 4 5 5 5 5 0 0 0 0 0
OK7 1 1 1 5 |5 5 4 4 4 4 4 0 0 0 0 0
OKs8 0 0 0 5 |5 5 4 0 4 4 4 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




