PROGRAMLANABILIR KUMANDA DEVRELERI

1 [|Ders Adi: PROGRAMLANABILIR KUMANDA DEVRELERI
2 |Ders Kodu: iSOS211
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 3
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 1.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 2.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Ogr.Gér. KENAN SAKA
15 Dersi Veren Diger Ogretim Yrq Dog:. Dr. Salih QO$KUN, )
Elemanlari: Ogr. Gor. Dr. Nurettin YAMANKARADENIZ
_'O'gr. Gor. Kenan SAKA, Yenisehir ibrahim Orhan MYO
16 |Koordinatdr iletisim Bilgileri: '\'(‘I'E",Il‘%esrl‘zd;ﬁ”é‘fB"UeRSSoELﬁg‘:aog‘;i”%‘g”ggi 4'°2rf’9ram'
kenansaka@uludag.edu.tr
17 |Dersin WEB adresi:
19 |Pain Aree: Bu ders iIe. 6gr§ncilere, otomatik kontrol devreleri kurmak icin gerekli
olan yeterliklerinin kazandiriimasi amaglanmaktadir.
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Denetim sisteminin iglevini anlamak
> Denetim sistemi kurmak
3 PLC sisteminin iglevini anlamak
4 PLC sistemi kurmak
5 PLC programlarini tanimak
6 PLC ile program yazmak
7 PLC ile kontrol devreleri kurmak
8 PLC ile iklimlendirme/sodutma sistemleri kontrol devreleri
kurmak
9
10
21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama




Acik ¢cevrim denetim sisteminin hazirlanmasi

Dogru Akim Motorunun Agik Cevrimi

Acik ¢evrim kontrol sistemlerini tanimak

Acik ¢cevrim denetim sistemleri elemanlarini tanimak
Baski devre ¢gikarmak

Osilaskop kullanmak

Multimetre kullanmak

Gulg¢ kaynagi kullanmak

El takimlari kullanmak

DC motor kullanmak ve kontrol etmek

Kapali ¢evrim denetim sistemi

Kapali gevrim denetim sistemlerini tanimak
Kapali ¢gevrim denetim sistemlerinde kullanilan elemanlari
tanimak

Kapali Cevrim Denetiminde Sistem KontrolUu

Kapali ¢gevrim denetim sistemlerinde matematiksel model
olusturmak
Acik-kapall denetim sistemi uygulamasi yapmak

Oransal (P) Denetim Ydntemi

Oransal denetim yonteminin elemanlarini tanimak
Oransal-integral denetim yonteminin elemanlarini tanimak
Oransal-turev denetim yonteminin elemanlarini tanimak

PID denetim sistemi

PID denetim sistemi kurmak

PLC nin temel teknolojisi

PLC’ye giris Unitelerini baglamak
PLC’ye ¢ikis Unitelerini baglamak

PLC UNITELERI

PLC’ye giris Unitelerini baglayarak devreye almak
PLC’ye cikis Unitelerini baglayarak devreye almak

Ders tekrari ve arasinav

PLC ara ylz programi

PLC arayliz programini kullanmak

10

PLC Programlama

Merdiven diyagrami ile PLC programi tasarlamak
Zaman kontrol komutlari ile PLC programi yapmak
Sayici fonksiyonu ile PLC programi yapmak

11

Sirali fonksiyon bloklari

Fonksiyon bloklarini kullanmak
Fonksiyon bloklarini sartlar ile baglamak

12

Sirali Fonksiyon Bloklariyla PLC Programi

Fonksiyon bloklari ile tek dalli program gelistirmek
Fonksiyon bloklari ile ¢ok dalli program yapmak
PLC ve sensor secimi yapmak

Sensor baglantisi yapmak

Program yazmak

13

PLC’li sogutma sistemleri

PLC ve sensor secimi yapmak
Sensor baglantisi yapmak
Program yazmak

14

PLC’li merkezi iklimlendirme sistemleri

1.PLC ve sensor secimi yapmak 2.Sensor baglantisi
yapmak
3.Program yazmak




22 E:;i;ﬁgﬁl’ Referanslar ve/veya Diger Ders notlari
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 30.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 5 10.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 7 100.00
Yil igi calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Oranli 60.00
Toplam 100.00
Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24 |AKTS /iS YUOKU TABLOSU

ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuki (Saat)
Teorik Dersler 13 1.00 13.00
Uygulamal Dersler 13 2.00 26.00
Sinif Digi Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|[12 2.00 24.00
Odevler 5 2.00 10.00
Projeler 1 6.00 6.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 4.00 4.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyill Sonu Sinavi 1 7.00 7.00
Toplam is Yiki 94.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10(PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 3 4 5 |3 3 2 3 2 1 2 3 0 0 0 0
OK2 4 5 4 5 |3 3 5 2 1 3 2 3 0 0 0 0
OK3 5 3 4 5 |3 3 2 3 2 1 4 3 0 0 0 0
OK4 4 5 4 5 |3 3 5 2 1 3 4 3 0 0 0 0
OK5 5 3 4 5 |3 3 2 3 3 1 4 3 0 0 0 0
OK6 4 3 4 5 1 1 2 4 1 1 4 3 0 0 0 0
OK7 4 5 1 5 1|3 3 5 2 1 3 4 3 0 0 0 0
OKs8 4 5 4 5 |3 3 5 2 1 3 4 3 0 0 0 0




OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri

Katki 1 ¢ok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiuksek 5 Cok Yuksek
Duzeyi:




