MEKANIZMA TEKNIGi

1 [Ders Adi: MEKANIZMA TEKNIGI
2 |Ders Kodu: TEK3072
3 |Ders Turt: Zorunlu
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 3
6 |Dersin Verildigi Yariyil 6
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 1.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Prof. Dr. RECEP EREN
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
16 |Koordinator iletisim Bilgileri:
17 |Dersin WEB adresi:
1-Mekanizma tipleri ve farkl tipte mekanizmalarin ¢alisma
prensipleri ile ilgili temel bilgileri vermek
2-Kinematik analiz yontemlerini farkli tirde mekanizmalara
uygulama konusunda 6grencileri egitmek
18 |[Dersin Amaci: 3-Kinematik tasarim yontemlerini kam ve kol mekanizmalarina
uygulama konusunda 6grencileri egitmek
4-Tekstil makineleri mekanizmalarina kinematik analiz ve tasarim
ydntemlerini uygulama konusunda 6grencileri egitmek
19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Degisik turde mekanizmalarin ¢alismasini anlayabilme ve
analizini kavrayabilme
2 Grafik ve analitik ydontemleri kullanarak mekanizmalarin
analizini yapabilme
3 Analitik ydntemleri kullanarak mekanizmalarin kinematik
tasarimini yapabilme
4 Kinematik analiz ve tasarim yontemlerini tekstil
makinelerine uygulayabilme
5
6
7
8
9
10
21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS i(}ERiKLERi
Teorik Uygulama




1 Mekanizmanin tanimi ve mekanizmalarla ilgili
temel kavramlar.

Model mekanizma gosterimi

2 Digli ve surtinmeli mekanizmalarin
kinematigi.

Mekanizma similasyon gosterimi

3 Kademeli ve kademesiz hiz ayar
mekanizmalarinin kinematigi.

Mekanizma similasyon gosterimi

4 Kam mekanizmalarinin kinematik analizi ve
tasarimi.

Model mekanizma gosterimi

Kam mekanizmalarinin kinematik analizi ve
tasarimi.

Ornek ¢ozimii

Kam mekanizmalarinin kinematik analizi ve
tasarimi.

Ornek ¢ozimii

Planet mekanizmalarinin kinematik analizi.

Ornek ¢ozimii

Model mekanizma gdsterimi

6
7
8 Kol mekanizmalarinin kinematik analizi.
9

Kol mekanizmalarinin kinematik analizi.

Kol mekanizmasi similasyon gdsterimi

Kol mekanizmalarinin kinematik analizi.(Yil igi

10 sinavi.) Kol mekanizmasi similasyon gdsterimi
11 |Kol mekanizmalarinin kinematik analizi. Ornek ¢ozimii
12 |Kol mekanizmalarinin kinematik analizi. Ornek ¢ozimii
13 Eﬂ;ﬁiﬁin;ﬁgl?zlﬁrmm analitik yontemle Ornek cozimii
14 tjlgegr?']zltjlt ;/aesl;rr?rr;ll(. biyel mekanizmalarinin Ornek coziimi
22 1.E. SOYLEMEZ, Mekanizma Teknigi, Dagitim: Gl
Ba5|me__vi, K|zv|Iay, ANKARA, Temmuz 2000. -
Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger é‘M' KOSEOE;LEJ’ Vo VISR, bt i Tesael [T
eyl 3?]sémse€1lllglglu?g§fjl:gll:;erls ;rrﬁ-:tl\cilrayuoL]" I\}Iggzines and
Mechanisms, Mc Graw Hill, New York, 1980.
23 |Degerlendirme
YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 35.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 1 15.00
Y1l Sonu Sinavi 1 50.00
Toplam 3 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 50.00
Finalin Bagariya Orani 50.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuki (Saat)
Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 14 1.00 14.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 2.00 28.00
Odevler 1 15.00 15.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 15.00 15.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam is YUk 120.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 3 3 4 4 12 0 2 0 0 2 0 0 0 0 0 5
OK2 5 5 5 5 |3 0 3 0 0 2 0 0 0 0 0 5
OK3 5 5 5 5 |3 0 3 0 0 2 0 0 0 0 0 5
OK4 5 5 5 5 |3 0 3 0 0 2 0 0 0 0 0 5
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok disiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiuksek
Duzeyi:




