MAKINE DINAMIGI

1 [Ders Adi: MAKINE DINAMIGI
2 |Ders Kodu: MAK3054

3 |Ders Turi: Zorunlu

4 |Ders Seviyesi Lisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 3

6 |Dersin Verildigi Yariyil 6

7 |Dersin AKTS Kredisi: 4.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Onkosulu: Yok

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |[Dersin Koordinatori: Dog. Dr. SEVDA TELLI

Prof.Dr. Osman Kopmaz

Dr. Ogr.Uyesi Sevda Telli Cetin
Ars.Gor. Ercan Dizgin
Ars.Gér. Mert Ali Ozel

15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:

16 |Koordinatér iletisim Bilgileri: 0224 294 19 62 okopmaz@uludag.edu.tr

17 |Dersin WEB adresi:

Dinamigin temel kanun ve ilkelerinin mekanizma ve makinelere nasil

18 |Dersin Amagt: tatbik edilecegini gostermektir.

Bu dersi alan 6grenciler;

Mevcut bir mekanizmanin genel dinamik performansini analiz
19 [Dersin Mesleki Geligsime Katkisi: edebilir, tartigalabilir ve gelistirebilirler.

Dinamigin temel ilkelerini mekanizma ve makinelere uygulayabilirler.

20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:

1 Denge ve hareket problerglgrini_n ¢ozulmesinde
kullanilabilecek metotlari ogrenir.

2 Makine ve mekanizmalarda hareket denklemlerini kurabilir.

3 I\/_Ial_<inglerc_le_ enerji ve kitle dengelemesi hakkinda temel
bilgileri edinir.

4 Makinelerdg_titregim problt_amler@r?i inceley(?bilir,_ o
modelleyebilir, denklemleri analitik veya niimerik ¢ozebilir.
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21 |Dersin igerigi:

Hafta |DERS ICERIKLERI

Teorik Uygulama




Mekanizma ve makinelerde statik ve sanki-
1 [statik denge problemleri, Euler_Newton
hareket denklemleri

Virtlel Isler ilkesi ve uygulamalari, D’Alembert
2 ,in dinamik denge kavrami, dinamik
problemlerine uygulama.

3 Virttel gucler ilkesi, statik ve dinamik
problemlerine uygulama

4 Dinamigin birinci(direkt) ve ikinci (ters) esas
problemleri, Stubler teoremi, Lamda metodu

5 |Makinenin hareket denklemi (Newton-Euler)

6 Makinenin hareket denklemi (Is Enerji
llkesinin Diferansiyel Uygulamasi)

7 Makinenin hareket denklemi (Lagrange
Metodu),

8 Makinenin kuvvet alani, Dizginsuzlik, Volan
hesabi, uygulamalar

9 |Radinger metodu, uygulamalar

10 |Dengeleme, dengesizlik.

11 |[Rijit rotorlarda dinamik dengeleme.

12 [Mekanik Titresimler

13 |Tek Serbestlik Dereceli Sistemlerde

Titresimler
14 |Cok Serbestlik Dereceli Sistemlerde
Titresimler
22 -MAK3007 Makine Teorisi Ders Notlari, O.Kopmaz-S. Telli

Cetin.

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger “Makine Teorisi Il, Eres Stylemez

Kaynaklar:

23 |Degerlendirme

YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00

Kisa Sinav 0 0.00

Odev 0 0.00

Y1l Sonu Sinavi 1 60.00

Toplam 2 100.00

Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00

Finalin Bagariya Orani 60.00

Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlar Yazili sinav

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU




ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuki (Saat)
Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 4.00 56.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 11.00 11.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 11.00 11.00
Toplam is YUk 120.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 4.00
Dersin AKTS Kredisi 4.00
25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10[PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 4 |3 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK2 4 |4 0 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK3 4 |4 4 0 |0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 4 |4 4 0 |3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok disiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiuksek
Duzeyi:




