MESLEKI YABANCI DiL II

1 [|Ders Adi: MESLEKI YABANCI DiL Il
2 |Ders Kodu: MKNS218
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Onlisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 2
6 |Dersin Verildigi Yariyil 4
7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 [Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: ingilizce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |[Dersin Koordinatori: Ogr. Gér. Dr. ISMET GUCUYENER
15 Dersi Veren Diger Ogretim Meslek Yuksekokullari Yonetim Kurullarinin gérevlendirdigi 6gretim
Elemanlari: elemanlari.
16 [[oornaor leism sigler: | SOCOTENER melguegulcen . 02242642585, U0
17 |Dersin WEB adresi:
19 |Pain Aree: B.u q§:rste égrenpiye; Mekatronik sistemlerde kullanilan mesleki dil
bilgisi yeterliklerinin kazandirilmasi amaglanmistir
19 [persin Mesion Gelisme Katsi_[UEVacE e e koiyca wyouayabimer e gecer b
20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Mikroigslemci devre !<urulumunda gerekli ingilizce
karsiliklari kullanabilmek
2 Sayisal isaret isleyici ile devre kurulumunda gerekli
Ingilizce karsiliklari kullanabilmek
3 PLC dev're kurulumunda gerekli ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
4 Scada programlari igin gereki ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
5 Pnématil_< devreler igin gerekli ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
6 Hidrolik Qevreler igin gerekli ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
7 Robot yapilari icin gerekli ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
8 Robot programlama igin gerekli Ingilizce karsiliklari
kullanabilmek
9
10
21 |Dersin icerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 |Pnématik devrelerde ingilizce kullanimi

Pnoématik devrelerde ingilizce kullanimi




Hidrolik devrelerde ingilizce kullanimi

Hidrolik devrelerde ingilizce kullanimi

PLC kontrolli devrelerde ingilizce kullanimi

PLC kontrollti devrelerde ingilizce kullanimi

PLC kontrolli devrelerde ingilizce kullanimi

Ders tekrari |. Ara Sinav

PLC haberlesme sistemlerinde ingilizce
kullanimi

© |O|N|o|jO|lB™]W

10 PLC haberlesme sistemlerinde ingilizce
kullanimi

11 |Robot uygulamalarinda ingilizce kullanimi

12 |Robot uygulamalarinda ingilizce kullanimi

13 [Ders tekrari Il. Ara Sinav

14 |Robot uygulamalarinda ingilizce kullanimi

22 |Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger

Kaynaklar: Ders notlari

23 |Degerlendirme
YARIYIL iGCi CALISMALARI SAYISI |KATKI YUZDESI
Ara Sinav 2 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Y1l Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 3 100.00
Yil igi calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00
Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari Olgme ve degerlendirme, Bursa Uludag Universitesi

Onlisans ve Lisans Egitim Ogretim Yonetmeligi
ilkelerine gore yapilmaktadir.

24 [AKTS /iS YOKU TABLOSU

ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) [Toplam is
Yuku (Saat)

Teorik Dersler 14 2.00 28.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00

Sinif Dig1 Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|14 2.00 28.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 0 0.00 0.00

Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 2 10.00 20.00

Diger 0 0.00 0.00

Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam is Yk 96.00
Toplam is Yiikii / 30 saat 3.20

Dersin AKTS Kredisi 3.00




25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 |PY3 [PY4|PY5 |PY6 [PY7[PY8|PY9 [PY10|PY11 [PY12 |PY13|PY14 |PY15 |PY16
oK1 o lo o [2 [ |5 [5 |5 |4 |4 [5 |o o |[o 0 0
OK2 o lo o |2 |5 5 [5 |5 [4 |4 |5 Jo o |[o 0 0
OK3 o lo o 2 |5 5 [5 |5 [4 |4 |5 Jo o |[o 0 0
OK4 o lo o |2 |5 |5 [5 |5 [4 |4 fo Jo o |[o 0 0
OK5 o [o o [2 |5 |5 |5 |5 [4 |4 |5 Jo o |[o 0 0
OK6 o lo o |1 |5 5 [5 |5 [4 |4 |5 o o |[o 0 0
OK7 o [o o [2 |5 8 [4 |5 [2 |5 |[5 o o |[o 0 0
OK8 2 |2 2 [a |8 |4 |4 |2 |4 [5 [5 |o o |[o 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 gok diisiik 2 Diisiik 3Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek

Duzeyi:




