GOMULU SISTEMLER ve ROBOTIK UYGULAMALAR

1 |Ders Adi: GOMULU SISTEMLER ve ROBOTIK UYGULAMALAR
2 |Ders Kodu: BIL4108
3 |Ders Turt: Secmel
4 |Ders Seviyesi Lisans
5 |Dersin Verildigi Yil: 4
6 |Dersin Verildigi Yariyil 8
7 |Dersin AKTS Kredisi: 5.00
8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 3.00
9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 0.00
10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0
11 |Dersin Onkosulu: Yok
12 |Dersin Dili: Tirkce
13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze
14 |Dersin Koordinatori: Prof. Dr. ADEM UZUN
15 Dersi Veren Diger Ogretim
Elemanlari:
16 |Koordinatér iletisim Bilgileri:
17 |Dersin WEB adresi:
Dersin temel amaci 6grencilere géomuli sistemlerin taniminin,
donanim 6zelliklerinin ve bu sistemlerin programlanmasini saglayan
1% |Baein Area: y_azmm aragl_ar_mm ogretilmesidir. _I_3unun yani sira (")gre_ncilerin bu
sistemlerle birlikte kullanilan sensor, motor vb. elektronik
donanimlari kullanarak bir sistem tasarlayabilmesini saglamak
hedeflenmektedir.
19 [Dersin Mesleki Geligsime Katkisi:
20 |Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 GOmuld sistemin tanimini yapabilme.
> (%Untjm_iﬂde yaygin olarak kullanilan gémulu sistemlerin
turlerini ayirt etme.
3 Gomulu sjstemler Uzerindeki donanim bilesenlerini
aciklayabilme.
GO6mlu sistemlere yonelik yazilim gelistirebilme.
5 Gbmu!u sistemleri kullanarak robotik uygulamalar
yapabilme.
6
7
8
9
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21 |Dersin igerigi:
Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama
1 C_%_émQIU sistemin tanimi, tarihsel gelisimi ve
tarleri
2 |Go6mulu sistemin donanim bilesenleri




GOmulu sistemlerde giris birimleri

Gomull sistemlerde ¢ikis birimleri

GOmilu sistemde yazilim gelistirme ortami

GOmilu sistemler ile giris islemleri

Gomulu sistemler ile gikis islemleri

3
4
5
6 |Gomull sistemde programlamanin temelleri
7
8
9

GOmlu sistemler ile matematiksel islemler

10 |Gomiili sistemler ile seri haberlesme
11 |[GOmulu sistemler ile LCD ekran uygulamalari
12 |Gomulu sistemler ile sensor uygulamalari
13 |Gomuila sistemler ile drnek robotik
uygulamalar
14 |GOmilu sistemler ile nesnelerin interneti
uygulamalari
22 Projeler ile Arduino, Kodlab, 2016

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger

Beginning Arduino, Apress, 2011

Kaynaklar:

23 |Degerlendirme
YARIYIL i(;i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00

Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklasimlar

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU

ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) |Toplam is
Yuku (Saat)

Teorik Dersler 14 3.00 42.00
Uygulamali Dersler 0 0.00 0.00
Sinif Digi Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|13 3.00 39.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 10 4.00 40.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 10.00 10.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 19.00 19.00
Toplam Is Yiikii 150.00
Toplam Is Yiikii / 30 saat 5.00
Dersin AKTS Kredisi 5.00




25 _ PROGRAM YETERLiLil_(L_ERi_ iL_E
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1|PY2 [PY3 |PY4|PY5 [PY6 |PY7|PY8|PY9 [PY10(PY1l |PY12 |PY13|PY14 |PY15 [PY16
OK1 5 0 0 0 0 5 0 5 0 5 0 0 0 0 0 0
OK2 5 0 0 0 0 5 0 5 0 5 0 0 0 0 0 0
OK3 5 0 0 0 |0 5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
OK4 5 5 5 5 0 5 0 0 0 5 0 0 0 0 0 0
OK5 5 5 5 5 |0 5 0 0 0 5 0 0 0 0 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiksek
Duzeyi:




