MEKANIZMA TEKNIGi

1 |Ders Adi: MEKANIZMA TEKNIGI

2 |Ders Kodu: BSM3813-S

3 |Ders Turt: Secmel

4 |Ders Seviyesi Lisans

5 |Dersin Verildigi Yil: 3

6 |Dersin Verildigi Yariyil 5

7 |Dersin AKTS Kredisi: 3.00

8 |Teorik Ders Saati (saat/Hafta) 2.00

9 [|Uygulama Ders Saati(saat/Hafta) 1.00

10 |Laboratuvar Ders Saati (saat/hafta) :[0

11 |Dersin Onkosulu: yok

12 |Dersin Dili: Tirkce

13 |Dersin Verilis Sekli: Yiiz ylze

14 |[Dersin Koordinatori: Dog. Dr. FERHAT KURTULMUS

15 Dersi Veren Diger Ogretim

Elemanlari:

16 |Koordinator iletisim Bilgileri: ferhatk@uludag.edu.tr

17 |Dersin WEB adresi:
Tarnim Makinalarinda kullanilan kol-sarkag, krank-biyel, disli,ytrek ve
yay mekanizmalarini tanitmak, kinematik zincirlerinin olusturma

18 |Dersin Amaci: yontemlerini ve zorunlu hareketlilik kosullarinin analiz yéntemlerini
ogretmek.Mekanizmalarin hiz ve ivme analizlerini yapma
yontemlerini 6gretmek.

19 |Dersin Mesleki Gelisime Katkisi:

20 [Dersin Ogrenme Kazanimlari:
1 Temel kavramlari 6grenmek
2 Kol mekanizmalarini kavramak
3 Mekanizmalarin kinematik analizini yapabilmek
4 Mekanizmalarin gizim yontemlerini anlamak
5 Grafiksel Yontemi anlamak
6 Krank-Biyel mekanizmasini anlamak
7 Kol-sarka¢ mekanizmasini anlamak
8 Cift sarka¢g mekanizmasini anlamak
9 Hiz analizlerini yapabilmek
10 ivme analizlerini yapabilmek

21 |Dersin igerigi:

Hafta |DERS ICERIKLERI
Teorik Uygulama

1 [Temel Kavramlar Ornek Cozimii

2 |Temel Kavramlar Ornek Coziimii

3 |Kol Mekanizmalari Ornek Coziimii

4 |Kol Mekanizmalari Ornek Coziimi

5 |Kol Mekanizmalari Ornek Coziimii




Mekanizmalarin Kinematik Analizi

Ornek Cozimiu

Mekanizmalarin Kinematik Analizi

Ornek Cozimi

Ornek Cozimi

6
7
8 |Ara Sinav, ders tekrari
9

Mekanizmalarin Kinematik Analizi

Ornek Cozimu

10 [Mekanizmalarin Kinematik Analizi

Ornek Coziimii

11 |Ornek Cozimii

Ornek Cozimu

12 [Mekanizmalarin Kinematik Analizi

Ornek Cozimi

13 |Yurek Mekanizmalari

Ornek Coziimii

14 |Ornek Cozumi

Ornek Cozimiu

Ders Kitabi, Referanslar ve/veya Diger
Kaynaklar:

1. ISIK, E., 2002, Mekanizma Teknigi, U.U. Zir.Fak. Ders
Notu No: 93, BURSA.

2. KOPMAZ,0., 1999.Ders Notlari, U.U. Miihendislik
Mimarlik Fakulstesi, BURSA.

(Basilmamisg)

3. OZOKLAV,H., 1986. Kinematik (Dinamik 1), Caglayan
Kitabevi, ISTANBUL.

4. OZOKLAV,H., 1988. Coziumlii Kinematik Problemleri,
Caglayan Kitabevi, ISTANBUL.

5. PASIN,F., GURGOZE,M., TASCAN,S., Mekanizma
Teknigi, istanbul Teknik

Universitesi Vakfi, Kitap No: 16, ISTANBUL.

23 |Degerlendirme

YARIYIL i(}i CALISMALARI SAYISI [KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 40.00
Kisa Sinav 0 0.00
Odev 0 0.00
Yil Sonu Sinavi 1 60.00
Toplam 2 100.00
Yil ici calismalarinin Basariya Orani 40.00
Finalin Basariya Orani 60.00
Toplam 100.00
Kullanilan Olgme ve Degerlendirme Yaklagimlari

24 |AKTS /iS YUKU TABLOSU
ETKINLIK SAYISI Siiresi (Saat) |Toplam is

Yuku (Saat)

Teorik Dersler 14 1.00 14.00
Uygulamali Dersler 14 2.00 28.00
Sinif Digi Ders Calisma Siiresi (On galisma, pekistirme)|13 1.00 13.00
Odevler 0 0.00 0.00
Projeler 0 0.00 0.00
Arazi Calismalari 0 0.00 0.00
Arasinavlar 1 15.00 15.00
Diger 0 0.00 0.00
Yariyil Sonu Sinavi 1 20.00 20.00
Toplam Is Yiiki 90.00
Toplam Is Yiikii / 30 saat 3.00
Dersin AKTS Kredisi 3.00




25 ~ PROGRAM YETERLILIKLERI ILE
DERS OGRETIM KAZANIMLARI ILISKISI TABLOSU
PY1[PY2 |PY3 [PY4|PY5 [PY6 [PY7[PY8|PY9 [PY10|PY11 [PY12 |PY13|PY14 |PY15 |PY16
OK1 2 (4 a4 [3 |2 [ [ [8 |4 [3 [2 |a o o 0 0
OK2 3 3 I3 [3 ]2 [ [38 4 |5 |4 [ |3 o o 0 0
OK3 2 I3 [4 [4 |5 3 [8 |5 [4 [4 [3 |5 o |o 0 0
OK4 4 la |4 3[4 [4 [2 |4 [5 |5 [ |a o o 0 0
OK5 4 |5 |4 3 5 |4 [3 |4 I3 |3 [4 |[a o |o 0 0
OK6 5 5 I3 [3 s |5 [2 [4 | [4 [2 |a o o 0 0
OK7 4 Is5 |4 3 [ s [2 |5 I3 |3 [4 |[a o |o 0 0
OK8 5 (4 |4 [2 |5 [4 [8 [3 |2 [2 [4 |a o o 0 0
OK9 3 5 Is [4 |5 [4 [4 [4 |5 |5 [5 |5 o |o 0 0
OK10 3 |4 (4 [4 |4 3 38 |5 [3 [3 [ |4 o |o 0 0
OK: Ogrenme kazanimlar PY: Program yeterlilikleri
Katki 1 ¢cok disiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yiuksek

Duzeyi:




